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Elektromechanicky pohon pro pojezdové brany

MONTAZNINAVOD
A KATALOG NAHRADNICH DILU
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Tento manual je ur€en pouze pro montazni firmy
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Typy pohonu a jejich charakteristika

RO 1000 s fidici jednotkou, 600 kg, elektronicka spojka

RO 1010 s fidici jednotkou, 600 kg, elektricka spojka

RO 1020 s fidici jednotkou, 600 kg, mechanicka spojka

RO 1024 Robo Plus s inteligentni fidici jednotkou, 400 kg - 24 V napéjeni

Technické udaje

Jednotky RO 1%08 ) ('?2% 1010 RO 1024

Napajeni Vac 50 Hz 230

Vdc 24
Pfikon w 400 120
Celkovy proud 0,5
Proudvristoru A L8 5
Zabudovany kondenzétor mF 14
Stupen ochrany IP 43
Kroutici moment N.m 17 10
Rychlost m/s 0,14 0,2
Max. tah N 480 260
Max. vadha brany kg 600 400
Provozni teplota °C -20°C az +70°C
Tepelna ochrana °C 130°C
|zolagni tfida I
Pracovni cyklus % 40 100
Hmotnost pohonu (motoru) kg 10
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Kontrolni a pripravne prace

A) Prectéte si pozorné navod.
B) Pred zaCatkem montaZze se ujistéte, Ze samotna konstrukce brany je vhodna a pevna.
C) Ujistéte se, Ze v celé draze brany nedochazi k nadmérnému tfeni a Ze nehrozi jeji vykolejeni.

D) Ujistéte se, Ze bezpec€nostni prvky jsou instalovany.
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1) Sloupek 6) Anténa
2) Fotoburka 7) Robo
3) Kili¢ovy spina¢ nebo digitalni klavesnice 8) Napajeci kabel
4) Tabulka s upozornénim 9) Koncovy doraz
5) Vystrazny majak 10) Hfeben
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Rozmery

obr. 1
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Manualni ovladani

obr. 2 obr. 3

A) Odsurite kryt zamku.
B) Zasurite kli¢ a oto¢te 0 90° ve sméru hodinovych ruci¢ek (Obr. 2).

C) Tazenim kli¢e nadzvednéte viko aZz do polohy kolmo k ROBU (Obr. 3).
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Ukotveni zdkladové desky

Prohlédnéte si celkové rozméry (obr. 1), upevnéte zakladovou desku do zemé pomoci 4 masivnich kotev

(obr. 4) nebo ji zabetonujte.

Instalujte jeden nebo vice husich krkd pro pfivod kabeld (obr. 4).

v v v

Upozornéni: Pokud je brana t&Z3i nez 200 kg nebo pracuje-li v obtiznych podminkach, musi byt zakla-

dova deska zabetonovana.
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Montaz pohonu

Povolte Srouby a sejméte kryt (obr. 5).
Usadte pohon na desku.

PFiSroubujte oba imbusové Srouby (obr.6).
Nastavte na motoru manualni ovladani.
Upevnéte hieben.

PriloZte zacatek hifebene na motor (obr. 7), pojezdem tam a zpét sefidte vySku hifebene a pfiSroubujte
jej k brané pomoci Sroubu a vymezovacich podlozek.

Pro spravné umisténi dalSich hfebenl musi byt namontovan hfeben ozubenim nahoru, ktery funguje
jako protikus (obr. 8).

Mezi hfebenem a motorem musi byt vile nejméné 1 mm, aby vaha brany nikdy nezatéZovala motor.
Pokud sefizeni hfebene neni dostacujici, vySka motoru muze byt zvySena pomoci 4 Sroubu (obr. 9).
Je dulezité pevné dotdhnout oba imbusové Srouby (obr. 6), aby se zajistilo pevné uchyceni pohonu

na zemi po celou dobu pojezdu brany.

PFiblizné umistéte oba koncové dorazy na hifeben, ru¢né posunte branu a pfipevnéte je do spravné
polohy.
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Sefizeni mechanické spojky RO1020

Sroubovakem sefidte Sroub (obr. 10).

POZOR - pfevodovy motor je dodavan se spojkou nastavenou na maximum; nejdfive je tfeba kroutici
moment povolit.

Pro zvySeni krouticiho momentu Sroubujte ve smeéru hodinovych rucicek.

Pro snizeni krouticiho momentu Sroubujte proti sméru hodinovych rucicek.
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Serizeni elektrické spojky RO1010

Kroutici moment reguluje zabudovany transformétor, na kterém je 5 vyznac¢enych poloh 30% - 100% (obr. 11).
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Serizeni elektronické spojky RO1000 / RO1024

Kroutici moment je sefizen elektronicky (obr. 12).
Serid'te kroutici moment podle navodu pfiloZzeného k elektronické Fidici jednotce.

PROVADEJTE VSECHNA SERIZENi V SOULADU S PLATNYMI NORMAMIL.
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Katalog nahradnich dilt

Pro dily &islo: 26 -36 -37 -39 -25 - 31 - 5 - 32, specifikujte typ ROBO.
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Katalog nahradnich dilt
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BMAM 4567
BMBM 4567
BMFP 4567

BPBS 4540

BPCO2 4540
BPMS 4541
CM-B 1630
G8x35 5123
MICROI 1617
MO-A 2640
MO-D 2640

MO-E 2640
PECR62A 4670
PEDS62 4650
PMCBR2

PMCSE25
PMCS6 4630
PMCU3 4630
PMCU4 4630
PMCU7 4630
PMC108 4630
PMCG66A 4630
PMC87A 4630

PMDDF 4610
PMDDSF 4610
PMDPA1 4610
PMDPC 4610

PMPS2 4610
V5x100 5102
V8x40 5102

Viko motoru

Hlinikové télo motoru
Prichodka pro pastorek
s krytkou

Podstavec pro fidici
jednotku

Kryt pohonu

Kryt Fidici jednotky
Odjisténi motoru

Kli¢ se zamkem

Sroub bez hlavy 8x35
Mikrospinag
Odjistovaci pruzina
Pruzina koncového
spinace

PFitlacna pruzina spojky
Rotor

Stator

Samomazné pouzdro
loziska

Segeruv pojistny krouzek
Pruzny kolik

Kuli¢kové lozisko 6005
Kulickové lozisko 6203
Kuli¢kové lozisko 6204
Ocelovy klinek 10x8x40
Ocelovy klinek 6x6x45
Ocelovy klinek 8x7x15
Hnany hfidel

Hnaci hfidel

OblozZeni tfeci spojky
Pritlacné talif tfeci spojky
Kotvici deska

Pastorek pro hieben
Hnany pastorek
Ozubeny Snek
Odijistovaci ¢ep
Pozinkovany Sroub 5x100
Pozinkovany Sroub 8x40
Ridici elektronika
Kondenzétor

Distancni krouzek

39
40
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45
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54
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56
57
58
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62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72

73
74
75
76

PMD 0074 4610
ROA 10

076 - B 8001
BPSE 4540
BPSE 4540
RF8 5101
PMCAC1 4630
V2.9x16 5101
MPFB1 2601
EMRO 4870
V4.8x22 5101
V2.9x19 5101
V4.2x9.5 5101
CT200 5320
PMCSS 4630
V4x5 5102
GOR-L 5501
GOR9 5501
V6x12B 5102
V4.2x9.5 5101
PMCAC 4630
CGUGA 5310
C3VF 2015
ERO1000 4870
V2.9x9.5-A 5101
MMCOI 2620
V4.2x13 5101
D8-G 5110
RO8 5120
RO8A 5120
MPFB3 2601
BPC 4540
CFCS 5320

V4.2x9.5A 5101
V4.8x13 5101
PMDGRF 4610
GOR-H 5501

Transformator

Podstavec transformatoru
Motor 24 V dc

Desti¢ka enkéderu

Drzak enkéderu

Drzak enkéderu

Zavitovy nyt

Viyrovnavaci krouzZek
Sroub 2.9x16

Svorka

Stitek zapojeni svorkovnice
Sroub 4.8x22

Sroub 2.9x19

Sroub 4.2x9.5
Uzemrovaci kabel
Odijistovaci kolik 4x55
Sroub 4x5

Ochranny tésnici krouzek
O-krouzek

Sroub 6x12

Sroub 4.2x9.5
Viyrovnavaci krouzek
PVC buzirka

Spojovaci konektor
Stitek na motoru

Sroub 2.9x9.5

Ocko pro uzemnéni
Sroub 4.2x13

Matice M8

Podlozka "8

Pruzna podloZka O8
Stahovaci pasek

Kryt

Kabely bezpecénostniho
mikrospinace

Sroub 4.2x9.5

Sroub 4.8x13

Spojovaci kolik (neni na obr
Pruzna podlozka
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DULEZITE
Zaruéni list po montazi vyplite a uschovejte.
ZAKAZNIK
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Tl ON: ettt e e e e e e

TYP ZaFiZeni: ..o VI CISIO: e
Datum mMONtAZe: .......coovviie i Datum ukon&eni ZaruKy: ...........cccoiiiiiiiiiiieeeeeee,
NamonNtoval: ........o.oeiii i FIrma: .

AN S A o e Tl ON: et e e

POPIS NAMONTOVANEHO ZARIZENI:

Ridici jednotka Radiopfijimac Bezpecnostni prvky Poznamky

PRAVIDELNE KONTROLY:

Datum: .........POPIS: ..., Datum: .........POPIS: ...t
Datum: .........POPIS: ..., Datum: .........POPIS: ...t
Datum: .........POPIS: ..., Datum: .........POPIS: ...t
Datum: .........POPIS: ... Datum: .........POPIS: ...

VYPLNTE V PRIPADE PORUCHY (kopii této stranky poslete spolu s pohonem k opravé)
POPIS ZAVAUY: ...t cetie et it et e e e e e e e e e e e e et e et reaa e arraae e

Rezervovano firmou NICE SPA pro komunikaci se zéakazniky

Datum nahlaSeni:................ Datum opravy: ................. Cislo opravy: ...................
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POZNAMKY: ..., Razitko firmy: ...




