€P europonony«

en euronohonv

Navod a pokyny pro montaz

Toto je ukazkova (zkracend) verze montazniho navodu.
Heslo k odemknuti pIné verze navodu obdrZite pti doruceni zboZi.
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RIDICI JEDNOTKA

motory s prevodovkou
robo, thor, otto
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Upozornéni:

Tato priruéka byla napsana pro

kvalifikované techniky. Zadna

z informaci obsazenych v této priruéce

neni uréena koncovym uZivatelam!

Prirucka setyka pouze uvedené ridici
jednotky a nesmi se pouZzivat pro jiné vyrobky.
Jednotku neinstalujte, dokud s alespon

jednou neprectete vsechny pokyny.
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1) Popisvyrobku

Tato jednotka uréena pro automatické
ovl&dani vrat a dveti fidi jednofazovymi

zvolit pomoci minipiepinaca DIP a
nastavovat pomoci trimri.

stiidavymi motory s pievodovkou ROBO,

OTTOaTHOR.

Ridici jednotka existuje v raznych

provedenich podle toho, jaky z motori

s prevodovkou ma fidit, napr.: nastaveni sily,
indikace otevieni a automatické osvétleni.
Jednotka mataké radu funcki, které lze
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Ridici jednotka je osazena diodami LED
indikujicimi stav vstuptt umisténymi
v blizkosti téchto vstupt. Dalsi diody LED

v blizkosti mikroprocesoru indikuji spravnou
funkci vnitini logiky.

Pro snazsi orientaci v jednotlivych ¢astech
systému, znézornuje obr. 1 hlavni sou¢asti.
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minispina¢ DIP pro volbu funkci
trimr pro nastaveni sily
trimr pro nastaveni pracovni doby TL
trimr pro nastaveni doby prestavky TP
svorkovnice pro anténu a druhy kanél
konektor pro desku radiopiijimace

LED proindikaci stavu vstupi
svorky vstupt a vystupi

spolecnéreé

svorkovnice vykonovych vstupt / blikace
konektor primaru transformétoru
sitova pojistka (5A)
vystupni konektor automatického osvétleni

(jen u modelu OTTO)

vykonovy vystup pro motor

konektor pro piipojeni kondenzétoru
momentové relé

triak pro ovladani automatického osvétleni

(jen u modelu OTTO)

triak pro zaviréni

triak pro otevirani

konektor sekundéru transformétoru
vstup koncového spinace FCA / FCC
rychlé pojistka nizkého napéti (500mA)
pozice pro desku PIU

LED OK

mikroprocesor

K éd vyrobku*

K &d Fidici jednotky*

Pridavna funkce

RO1000

ROBO R0O1020

ROA3

trimr pro nastaveni sily

RO1010

ROA4

relé krout. momentu

THOR TH1551

THAS

trimr pro nastaveni sily

TH2251

THAG

relé krout. momentu

OoTTO OoT21

OTAl

vystup automatického
osvétleni

* = pro verzi 120 V 50/60 Hz pfidejte ke kddu V1.
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2) Montaz:

Automatické dverni a vratove systémy Respektujte upozor néni uvedena
sméji montovat pouze kvalifikovani v souboru ,, Upozornéni pro montéry*.
montéri pii plném dodr Zovani zakonnych

piredpisi.

2.1) Typické struktura systému
Dale bude uvedeno schéma typického uspoiadani systému, abychom tak vysvétlili nékteré pojmy
a aspekty automatickych dvernich nebo vratovych systéma.

ROBO/THOR OTTO

1) Dvojice fotoclanka “ Photo”
2) Varovny blika

3) Klicovy spina

4) Pneumatickalidta

5) Dvojice fotoclanki “Photo 2”

Zejménasi povaimnéte, ze:

* V&echny fotoc¢lanky NICE maji synchroniza¢ni systém, ktery odstranuje problém s ruSenim
mezi dvéma pary foto¢lanki (dalSi podrobnosti najdete v ndvodu k fotoglankam).

* Dvojice fotoclanki “Photo” neni aktivni pri otevirani, zatimco pii zavirani tyto fotoclanky

obraceji chod.

* Dvojice fotoclanki “Photo 2" neni aktivni pii zavirani, zatimco pri otevirani tyto fotoclanky

obraceji chod.
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2.2) Elektricka pripojka

Pro zaji&téni bezpetnosti obsluhy a
zabranéni poskozeni souc¢astek pri
zapojovani nebo zasouvani raznych
jednotek se zarizeni za Zadnych okolnosti
nesmi napajet elektiinou.

* Pro napajeni jednotky pouzijte kabel 3 x
1.5 mm’ : pokud by byla vzdéenost
jednotky od uzemnéni vétsi nez 30m,
doplnte u jednotky piidavny zemnig.

* Pro piipojeni nizkonapétovych obvoda
pouZijte vodi¢e s prufezem minimané
0,25mm>.

* Pokud délka vodice presahuje 30m,
pouZijte gtinény vodi¢ a stinéni uzemnéte
jen nastrané fidici jednotky.

* Nespojujte vodi¢e v podzemnich krabicich
ani tehdy, jsou-li zcela vodotésné.

* Pokud se vstupy na kontakty NC (v klidu
sepnuté) nepouZiji, mély by se mimo
vstupt fotoclanku spojit se svorkou “zem
24V” |, je-li umoznéna funkce Fototed.
Dalsi informace naleznete v odstavci
“Fototest”.

* Pokud je na jednom vstupu pouZit vice nez
jeden kontakt NC, musi se spojit do
SERIE.

* Pokud nejsou pouzity vstupy kontakti NO
(v klidu rozepnuté), mély by se ponechat
nezapojené.

* Pokud je na jednom vstupu pouZit vice nez
jeden kontakt NO, musi se spojit
PARALELNE.

* Kontakty musi byt mechanické a
bezpotenciélni; nejsou povoleny
polovodi¢ové kontakty jako napr.
tranzistory typu PNP, NPN, otevieny
kolektor, apod.
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2.2.1) Schéma zapojeni
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2.2.2) Popis p¥ipoj eni

Déle je uveden struény popis zapojeni vystupa tidici jednotky.

Popis

=sit’

(max. 40W)

= vystup pro pripojeni varovného blikate k sitovému napéti

= vystup 24V gttt pro funkce napajené z 24V i (foto, radio,
atd.) Max. 200mA

= spole¢na zem pro vechny vstupy

= vystup max. 24 Vi pro indikétor otevieeni vrat 2W (u
modelu OTTO neni pouzita)

= vstup pro zagaveni pohybu

= vstup pro bezpecnostni prvky (fotoclanky, pneumaticke listy)

“siop’)

= vstup pro cyklickou funkci (“oteviit” - “stop” - “zaviit” -

= vstup pro otevirani

= vstup pro zavirani

= vystup pro druhy kanal radiového prijimace, je-li pouzit

= vstup pro anténu radiopiijimace

2.2.3) Fototest

“Fototest” je nejlepsi mozné feSeni
bezpecnostnich zatizeni z hlediska
spolehlivosti a diky jemu jsou fidici jednotka
a bezpe¢nostni fotoclanky zarazeny do
“kategorie 2" podle normy UNI EN 954-1 (z
12/1998).

Pred zapocetim jakéhokoliv pohybu se
zkontroluji prisludna bezpecnostni zatizeni, a
pohyb se zahgji jen tehdy, je-li v&e

v poradkul.

Pokud je zkouska nelispésna (nap.
fotoclanek je oslepen sluncem, kabely jsou
zkratovany apod.), vyhodnoti se poruchovy
stav a pohyb se neprovede.

XXXXKXKXKXXXXXXXXX

XXXXKXKXKXXXXXXX
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“Photo” a “Photo2” s funkci “Fototest”
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“Photo” a “Photo2” bez funkce “Fototest”



s 87

= s (. e

|
: ™ RX
| © | | ©
' E15] [d]z[d[a[5]
I | I e o
I ML
| ’
- - ] i
LT = [ )
| X
| @ PHOTO 2 @
| 3 [Eaard FIUY R R ERER
| 1L LILIEICEL]
| I W, W
I A JunJ
| Y
|
.-
[ Eeadpl T TTTTT

1Z1m1a49 87

PHOTO

2.2.4) Kontrola spojua
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Nésledujici postup zahrnuje préaci na zivych
obvodech; vétSina z nich sice pracuje s velmi
nizkym bezpecnym napétim, takze nejsou
nebezpecné, ale nékteré jsou pod sitovym
napé&tim, z ¢ehoz plyne, Ze jsou VY SOCE
NEBEZPECNE! Vénujte nejvyssi pozornost
tomu, co délate, aNIKDY NEPRACUJTE
SAMI!

* Zapnéte napdjeni jednotky a zkontroluijte,
zda napéti mezi svorkami 5-6 je priblizné
24 V4.

* Zkontrolujte, Ze LED “OK” rychle zablika
apoté blika s konstantnim kmitoctem.

o XXXXXXXXX

* Ujistéte se, Ze koncové spinace funguji

spravng; zatlacte na patku koncového
spinace a zkontrolujte, zda odpovidajici

3) Nastaveni:

Nastaveni Ize provést pomoci trimru, které
zmeni tyto parametry:

Pracovni doba (TL):
XXXXXXXXX

Doba piestavky (TP):
XXXXXXXXX

spina¢ funguje a vypina piislusnou LED
fidici jednotky.

 Uvolnéte kiidlo vrat, presunte je do
poloviny dréhy a zastavte; nyni se mize
pohybovat jak ve sméru zavirani, tak
otevirani.

o XXXXXXXXX

0

19.9,9,0,9,:9,9.0.9,9,9.9.9,9,4



Sila (F):
XXXXXXXXX
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4) Testovani

Po uvedenych kontroléch a nastaveni |ze
systém otestovat.

Automaticky systém musi byt testovan
kvalifikovanymi specialisty, kteii musi
vzhledem k relativnimu riziku
rozhodnout, jaké testy provést.

Mriwe s

instalace systému. Kazdy jednotlivy prvek,
napr. motor s pievodovkou, nouzovy
vypinac¢, fotoélanky atd., mohou vyZadovat

XXXXXXXXX

XXXXXXXXX

XXXXXXXXX

Pokud “Photo” spusti béhem operace
otevirani, nic se nestane, ale pokud spusti

6) Programovatelné funkce

XXXXXKXXXX

zvl&3tni krok testovani. Proto dodrZujte
postupy uvedené v jednotlivych navodech.

P¥i testovani ridici jednotky proved’te tyto
operace:

XXXXXKXXXX

5) Provozni rezimy

“Photo2” (na desce PIU), obréti se smeér
pohybu; pokud “Photo” spusti béhem oprace
zavirani, dojde k obréceni pohybu
nasledovanému prestavkou a operaci
zavirani.

Nékteré z programovatelnych funkci maji
vztah k aspektiam bezpe¢nosti; peclivé
zhodnot’te G¢inky téchto funkci a Zjistéte,

= manualni pohyb (dead man)

= poloautomaticky pohyb

= automaticky pohyb (tj. automatické zavirani)

= automaticky pohyb + vZdy zaviit

rezimu>

= provozni rezim kondominium <neni k dispozici v manualnim

= varovné blikani v predstihu

=“Zavtit" 5 spo “Photo” <v automatickém rezimu> nebo “Zaviit"
po “Photo” <v poloautomatickém rezimu>

= “Photo” bezpedné také pii otvirani

= pogstupny rozjezd

= zpomaleni

= brzda

(u Robo)

= indikator otevieni vrat s pomérnym blikénim

(u Otto)

= doba automatického osvétleni = 4 minuty

= funkce Fototest
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bezpefnosti.

ktera zajisti nejvySSi moznou Uroven
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Pomoci minispinact DIP miZzete zvolit rizné provozni rezimy a pfidat pozadované funkce, viz tabulka:

Pozn.: Nekteré funkce jsou k dispozici jen za ur¢itych podminek, které jsou vyznaceny
poznamkami umisténymi mezi symboly “<...>".

6.1) Popisfunkci
Nasleduje stru¢ny popis funkci, které Ize pridat piepnutim odpovidajiciho prepinace DIP do
polohy “ON”".

= manualni pohyb (dead man)

= poloautomaticky pohyb

= automaticky pohyb (automatické zavieni)

= automaticky pohyb + vZdy zaviit

V' manualnim provoznim reZzimu se vrata budou pohybovat jen tehdy, pokud bude stisknuto
odpovidgjici ovladaci tlagitko.

V poloautomatickém provoznim reZzimu odstartujete cely pohyb povelovym impulsem, pokud
nevyprsi nastaveny pracovni ¢as nebo neni-li dosazeno mechanické zarézky. V automatickém
provoznim rezimu je operace otvirani nasledovana prestavkou a poté automatickou operaci
zavirani.

Funkce “VZdy zaviit” se aktivuje vzdy po vypadku napdjeni; jsou-li vrata oteviena, provede se
operace zavieni, které piedchézi varovné blikani po dobu 5 sekund.

Spina¢ 3: On = XXXXXXXXX
Spina¢ 4: On = XXXXXXXXX
Spina¢ 5: On = XXXXXXXXX
Spina¢ 6: On = XXXXXXXXX

Spina¢ 7: On = XXXXXXXXX
Spina¢ 8: On = XXXXXXXXX

Sejne jako rychlost operace, snizuje funkce zpomaleni i kroutici moment motoru o 70%.
Pro systémy vyzZadujici zvySeny kroutici moment meiZe toto sniZeni zoisobit okanvité zastaveni
motor ul.

se féze zpomaleni, jgjiZ trvani serovna
VerzeROBO a THOR: pracovni dob¢ TL.
Po operaci otevieni nebo zavieni, ktera Pokud je operace ukon¢ena koncovym
probéhne na konci pracovni doby. Provede spinacem a faze zpomaleni se neprovede,
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nastavte pracovni dobu tak, aby zpomaleni koncovymi vypinaci arovna se pracovni
zacalo 30-50 cm pred aktivaci koncového dobe (funkce zpomaleni pracuje lépe
vypinace. s koncovymi vypinaci).

Bé&hem operace otevirani je misto funkce
Verze OTTO: zpomaleni pouzita funkce postupného
Po ukon¢eni operace zavirani trva faze zastaveni.

zpomaleni 3 s, pokud byla spugténa

Pokud je funkce zpomaleni pouZita u s utlumem 30dB na svorky privodu sité do
citlivych blizkosti ¥idici jednotky, aby nebyly
instalaci a trva-li déle nez 3 s, nainstalujte picekroceny meze elektromagnetického
sitovy filtr dimenzovany na alespoii 6A vyzarovani uvedenév normé EN 50081-1.

Spina¢ 9: On  =brzda

Ke konci pohybu se provede operace brzdéni motoru, zpo¢atku se brzdi jen lehce a poté
vyrazngji, aby se vrata zastavilarychle, aviak bez razi.

Spina¢ 10:  On

ROBO - THOR
XXXXXXXXX

7) Pouziti 2 Fidicich jednotek na opaénych k¥idlech

XXXXXKXXXX
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Ruda = Ruda barva semaforu
Obvykle je vypnuta a zapina se jen tehdy, kdyZ se vrata pohybujji.

Zelena = Zelend barva semaforu
Obvykle je zapnuta a vypina se jen tehdy, kdyZ se vrata pohybuji.

Elektricky zamek = Vystup pro povel elektrickému zamku.
Elektricky zamek se aktivuje na 1,5 s pri startu operace otevirani.

Automatické osvétleni/
Fototest = XXX XX XXX X

Castegnéotevieni = XXXXXXXXX

Deska RADIO
Ridici jednotka je opatiena konektorem pro zasunuti jednotky radiopiijimase (vyrobek firmy
NICE), ktera aktivuje vstup “Krokovani” a umoznuje dalkové ovladani fidici jednotky vysilacem.

9) Udrzba

ProtoZe fidici jednotka je elektronické Pak proved'te znovu kompletni test pro
zatizeni, nevyZaduje Zadnou zvlastni adrzbu. kontrolu, zda koncové vypinace,

Presto v pravidelnych intervalech (alespon bezpetnostni zatizeni (fotoclanky,

jednou za 6 mesict) zkontrolujte, zda pneumatické dorazy apod.) avarovny blika
zatizeni nastavujici silu motoru je jsou v perfektnim provoznim stavu.

v perfektnim provoznim stavu; pokud to
bude nutné, nastavte je trimrem.

10) Likvidace

Zatizeni je vyrobeno z riznych materiala, Nékteré elektrické sou¢astky mohou
z nichZ n¢které Ize recyklovat. obsahovat skodlivé latky, proto je
Zajistéte, aby recyklace nebo likvidace nevyhazujte do béZzného komunalniho
vyrobku probéhla v souladu s platnymi odpadu.

z&kony a predpisy.

11) Co délat, kdyz ....
Tato ¢ast pomize montérim vyiesit nékteré z nejéastéjSich problémi, které se mohou objevit pii
instalaci.

Z4&dna LED nesviti:
o XXX XXXXXX
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o XXXXXXXXX

Dioda LED OK pravidelné blika, ale diody L ED vstupia neindikuji stav odpovidajicich
vstupu
o XXXXXXXXX

Neprovadéji se Zadné pohyby
o XXXXXXXXX

Vrata méni smér pohybu v pribéhu jedné operace

Zména sméru je zpasobenatim, Ze:

12) Technické parametry

Napéti napgjeci sité : 230 V4t 50/60 Hz

Verze/V1 : 120 V4i 50/60 Hz

Max. proud pro zatizeni 24V : 200mA

Vykon majaku : Max. piikon varovného blika¢e napgjeného ze sité
je 40w

Vystup “SCA” pro indikétor otevieni vrat : Max. prikon indikétoru napgjeného z 24V st je 2W
Provozni teplota :-20+70°C

Pracovni doba ROBO/THOR : nastavitelnd od 2,5 do >60 s, nebo od <50 do >120 s
(sTLM)

Pracovni doba OTTO : nastavitelnd od 2,5 do >20 s, nebo od <20 do >40 s
(sTLM)

Doba prestavky : nastavitelndod 5 do > 160 s.

Na desce PIU

Doba ¢astecného otevieni ROBO/THOR  : nastavitelndod 1do > 30s

Doba ¢astecného otevieni OTTO : nastavitelndod 1do > 14 s

Doba automatického osvétleni s nastavitelndod 1do > 180 s



