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Pokyny a upozornéni pro 25
uzivatele pohonné jednotky ROBUS
Upozor néni

Tento navod obsahuje dilezité bezpesnostni informace.
Pred tim, nez zatnete singtaaci jednotlivych
komponentt, je dulezité, aby jste s precetli vSechny
informace uvedené v navodu. Peglivé s tento navod
uschovejte pro jeho dal§i pouzivani.

Z davodu zgjidténi maximdni bezpe¢nosti azabranéni
vzniku nebezpedi, které se mize vyskytnout bEhem
instalace nebo pii pouzivani pohonné jednotky ROBUS,
je potiebné readlizovat ingdaci v Uplném souladu
splatnymi zékony, ustanovenimi apravidly. V téo
kapitole jsou uvedena vSeobecna upozornéni. Ddsi
specifickd upozornéni jsou uvedend v kapitole 3.1
., Uvodni kontrola* av kapitole 5, Testovani a pijimka®

A Podle platnych evropskych préavnich norem je
automatizace vrat abran upravena ustanovenimi,
které&jsou uvedena ve Smérnici & 98/37/CE (Smérnice
o bezpetnosti sroji) a v ustanovenich: EN 13241-1
(harmonizovana norma); EN 12445; EN 12453 aEN
12635, které umoziuji vydat prohlaSeni oshodé se
smérnici o bezpeénosti stroj.

Dal§ informace ainstrukce pro analyzu rizik a vytvareni
technické dokumentace ngjdete na strance
www.niceforyou.com.

- Tento ndvod je uréen specidné pro
kvalifikované instalaéni techniky. Kromg
piilozenych , Instrukci a bezpecnostnich
upozornéni pro uZivatel e prevodového motoru
ROBUS", které mainstalatni technik oddélit,
nejsou z&dné informace v tomto ndvodu uréené
pro kone¢ného uzivatele.

Pouziti systému ROBUS 1000 jinym
zpusobem nez predpoklada tento navod, neni povol eno.
Nespravne pouziti muze vést k poskozeni zafizeni a
zranéni obsluhy.

Pred instalaci se musi provést analyzarizik

podle Prilohy | Predpisu o strgjich, ktera uvadi

moZna feSeni jednatlivych rizikovych situaci.

Pozn.: Analyzarizik jejednim z dokumentt

obsazenych v ,, Technické dokumentaci“ tohoto

zakizeni.

Ovéite s podle konkrétnich poZadavki a

moznych nebezpeti, zda k provedeni instal ace

zafizeni ROBUS 1000 nejsou potieba dal Si
zakizeni. Mezi mozna nebezpeti patii zejména:
néraz, rozmécknuti, fez, tazeni, atd. adasi
vSeobecné nebezpedi.

Neupravujte Zadné soucasti tohoto zaiizeni,

pokud to tento ndvod vyslovné nepozaduje.

Zésahy podobného typu mohou vést

k poSkozeni zafizeni. Spole¢nost NICE

nepiebird odpovédnost za Skody vzniklé

v souvislosti s neopravnénymi Upravami

zakizeni.

V pribéhu instalace a pouziti zgjistéte, aby do

fidici jednotky a dalSich otevienych soucasti

nepronikly pevné predméty nebo tekutiny.

V ptipadé potieby se obrat'te na odd&leni

zékaznického servisu spolecnosti NICE. Pouziti

systému ROBUS 1000 za takovych okolnosti
miiZe byt nebezpecné.

Automaticky systém se nesmi pouZivat, dokud

neprobéhlajeho pigimka podle popisu v kap. 5

» Testovani a uvedeni do provozu“.

Obalovy materidl systému ROBUS 350 se musi
Zlikvidovat v souladu s mistnimi piredpisy.
Pokud se objevi zavada, kterou nedokazete
vyieSit pomoci informaci, uvedenych v tomto
névodu, obrat'te se na oddéleni zakaznického
servisu spolecnosti NICE.
V piipadé zasahu automatickych spinaci nebo
vypadki pojistek je tieba pred zménou
nastaveni spinact ¢i vymeénou pojistek zjistit
pficinu zavady a odstranit ji.
Pred manipul aci se svorkami, umisténymi pod
krytem systému ROBUS 1000, odpojte veskeré
napgjeci okruhy prislusnych soucéasti. Neni-li
mozZné ngit odpojovaci zafizeni, umistéte na
zatizeni vystrazny népis: , POZOR, PROBIHA
UDRZBA*.

Prislusna upozornéni tykajici se priméteného pouzivani
tohoto vyrobku podle ,, Smérnice o bezpecnosti stroji” ¢.
98/37CE (podle 89/392//EEC):

Tento vyrobek vstupuje na trh jako ,, komponent
zafizeni*. Je vyrobeny za (celem pripojeni k
jinému zafizeni nebo smontovéni sjinymi zafizenimi,
&imz vytvori ,stroi (jak je definované ve Smérnici ¢.
98/37/EC), v kombinaci sjinymi komponenty
azpasobem popsaném v piedlozeném navodu. Podle
ustanoveni této smérnice neni povolené pouzivat tento
vyrobek , dokud vyrobce zatizeni, do kterého je tento
vyrobek nainstalovany, neoznagi aneprohlési zarizeni za
vyhovujici podle podminek Smeérnice ¢&. 98/37/CE.

Prislusna upozornéni tykajici se priméteného pouzivani
tohoto vyrobku podle ,, Smérnice o nizkém napéti“ radu ¢.
73/23/EEC ave znéni Smérnice ¢. 93/68/EEC:

Pokud se tento vyrobek pouziva v provedenich,
kterd jsou uvedena v tomto ndvodu av jednotlivych
¢lancich vyrobniho katalogu spolecnosti Nice S.p.A.,
odpovidd podminkdam stanovenym ve ,Smérnici
onizkém napéti“. Pokud se vyrobek nepouZiva
v uvedenych provedenich nebo se pouZiva sjinymi, nez
uvedenymi zatizenimi, neni mozné zarucit poZadavky.
V tomto piipadé neni povolené pouzivat tento vyrobek ,
dokud monté&zni technici neovéii shodu se stanovenymi
poZadavky smérnice.

Prislusna upozornéni tykajici se priméteného pouzivani
tohoto vyrobku podle ,Smérnice o e ektromagnetické
kompatibilits“ ¢ 89336/EEC aveznéni smérnic <.
92/31/EEC a¢. 93/68/EEC:

Vyrobek v provedenich stanovenych v tomto
nédvodu av jednotlivych ¢lancich vyrobniho katalogu
spolecnosti Nice S.p.A. byl podrobeny testim na
elektromagnetickou  kompatibilitu v ngkriti¢téjSich
podminkéch. Pokud se vyrobek nepouziva v uvedenych
provedenich nebo se pouziva sjinymi, nez uvedenymi
zafizenimi, neni mozné zarwtit eektromagnetickou
kompeatibilitu. V tomto pripadé neni povolené pouzivat
tento vyrobek , dokud montézni technici provadgjici
insgalaci neovéi shodu se stanovenymi pozadavky
smérnice.


http://www.niceforyou.com
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2) Popisvyrobku ajeho pouziti

ROBUS je elektronicky pievodovy motor, ktery uZivatelé objekta pouzivaji k automatické
manipulaci s posuvnymi vraty. Pohonna jednotka je vybavend elektronickou tidici jednotkou
akonektorem prijimace radiového signalu typu SMXI nebo SMXIS (podle vaSeho vybéru).
Diky metod¢ ,BlueBUS" se pripojeni externich zatrizeni zjednoduSilo, protoZe je mozné vice
zatizeni zapojit pomoci 2 vodica. ROBUS je elektrické zarizeni. V pripadé vypadku proudu
muiZe byt pohonna jednotka spusténa pomoci specidlniho klice, kterym se zabezpec¢i manudlni
pohyb brany.Alternativou pii vypadku proudu miaZze byt zdlohovaci baterie (volitelné
prisluSenstvi).

Soucésti fady ROBUS jsou dalSi vyrobky, rozdily mezi jednotlivymi vyrobky jsou uvedené
v tabulce 1.

Tabulka 1: Porovnani hlavnich vlastnosti pohonnych jednotek rady ROBUS

Typ pohonné RB600 RBG600P RB1000 RB1000P

jednotky

Typ koncového elektromechanicky | indukéni | elektromechanicky |  indukéni

spinace

Maximalni délka 8m 12m

kiidla

Maximalni hmotnost 600 kg 1000 kg

kiidla

Kroutici moment 18 Nm 27 Nm

Sila (600 N) (900 N)

Motor atransformator Motor 24V DC @ 77 mm Motor 24V DC @ 77 mm
Transformator Transformator storoidnim

jadrem

Pozndmka: 1 kg = 9,81 N, naptiklad 600 N = 61 kg
2.1) Provozni mozZnosti

Kapitola 8 , Technicky popis‘ uvédi Udaje, které jsou potiebné k zjisténi, zda je systém
ROBUS 1000 vhodny pro piedpokladany Gcel.

Konstrukéni vlastnosti jednotky ROBUS umoziuji vhodné vyuzit jednotku pii posuvnych
kiidlech. Je potiebné, aby technické parametry posuvnych kiidel odpovidaly hodnotam
uvedenym v tabulce 2, 3 a4.

Efektivni schopnost jednotky automaticky ovlddat posuvné brany je zavisla na tieni a na
jinych faktorech, jako je napriklad led, ktery mize prekézet pri pohybu kiidla.

Za Ucelem efektivniho fizeni je absolutné nevyhnutelné béhem celého provozu merit silu
potiebnou pro pohyb kiidla. Je potiebné zajistit, aby tato sila byla mensi nez polovina
nominalniho momentu, ktery je uvedeny v kapitole 8 , Technické vlastnosti“ (doporucuje se
sila maximalné 50% momentu, protoZe nepriznivé klimatické podminky mohou zapiicinit
zvySeni tieni). Pokud chcete nastavit pocet cykla za hodinu, pocet za sebou jdoucich cykla a
maximalni povolenou rychlogt, je nutné vzit do Uvahy Udaje uvedené v tabulce 2 a 3.
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Tabulka 2: Hodnoty pro délku k¥idla

RB600, RB600P RB1000, RB1000P
Délkak¥idla | Max. po¢et | Max. pocet po sobé | Max. pocet M ax. pocet po sobé
(m) cykli/hod. | jdoucich cykla cykla/hod. jdoucich cykli
max. 4 40 20 50 25
4-6 25 13 33 16
6—8 20 10 25 12
8-10 - - 20 10
10-12 - - 16 8
Tabulka 3: Hodnoty pro hmotnost k¥idla
RB600, RB600P RB1000, RB1000P

Hmotnost % cykla M ax. povolena % cykla M ax. povolena
k¥idla (kg) rychlost rychlost
max. 200 100% V6 = extrémng 100% V6 = extrémng

rychla rychla
200 —400 80 V5 = velmi 0 V5 =velmi

rychla rychla
400 — 500 60 V4 = rychla 75 V4 =rychla
500 — 600 50 V3 = stiedni 60 V4 =rychla
600 — 800 - - 50 V3 = stredni
800 — 900 - - 45 V3 = stiedni
900 — 1000 - - 40 V3 = stiedni

Délka kiidla umoznuje stanovit maximalni pocet cyklia za hodinu apocet po sobé jdoucich
cyklu, zatimco hmotnost kiidla umoziuje procentudiné vyjédrit snizeni pocétu cykli
amaximalni povolené rychlosti. Pokud je napiiklad jednotka ROBUS 1000 namontovana ke
kiidlu s délkou 5 m, je mozné dosahnout 33 cykli/hod. a16 po sobé jdoucich cykli. Pokud
ma kiidlo hmotnost 700 kg, je potiebné snizZit pocet cykltu na 50%, t.j. 16 cykli/hod. a8 po
sob¢ jdoucich cyklt pii maximélni povolené rychlosti V4: rychla Ridici jednotka je vybavena
omezovacim zatizenim, které zabranuje vzniku piehtati zpisobeného zatézi motoru a délkou
trvani cykli. Pokud jsou maximélni povolené hodnoty prekroc¢ené, toto zafizeni vypne
pohonnou jednotku. Zatizeni také reaguje na teplotu okoli a v pripadé piekroceni urcité
hodnoty jednotku vypne.

Odhad , Zivotnosti“ je uvedeny v kapitole 8 , Technické vlastnosti“; je to pramérna prakticka
Zivotnost vyrobku. Tuto hodnotu velmi ovliviiuje koeficient ndmahy, ktery je vysledkem
vSech faktora prispivajicich k opotiebovani. Za Gcelem vypracovani takovéhoto odhadu
Zivotnogti je potiebné secist vSechny koeficienty ndmahy uvedené v tabulce 4 apotom
porovnat konecny vysledek s odhadovanou Zivotnosti v grafu.

Napiiklad pokud je jednotka ROBUS 1000 namontovana k bréané s hmotnosti 650 kg a délkou
5 m, vybavena fotobuiikami a bez dalSich ovliviujicich faktori, vysledny koeficient namahy
je 50% (30+10+10) avysledna odhadovana Zivotnost na zékladé grafu vychazi 80.000 cyklx.
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Tabulka 4. Odhad Zivotnosti v zavidosti na koeficientu ndmahy

Robus
K oeficient namahy (%) 500 | 1000 Zivotnost v cyklech
Hmotnost kiidla (kg)
max. 200 10 5
200 —400 30 10
400 — 500 50 20
500 — 600 - 30
600 — 800 - 40
800 — 900 - 50
900 — 1000 - 60
Délka kridla (m)
max. 4 10 5
4-6 20 10
6—8 35 20
8-10 - 35
10-12 - 50

Jiné ovliviiujici faktory (pokud je moznost,
Ze se vyskytnou, vetsSi nez 10%)

Okolni teplota vyssi nez
40°C nebo niZsi nez 0°C

nebo vihkost vysSi nez 10 10

80%

Vyskyt prachu a pisku 15 15

Vyskyt soli 20 20

PreruSeni manévru 15 10

fotobunkou

PreruSeni stop manévrem 25 20

Rychlost vy&Si nez L4 20 15

rychla"

Tlak aktivni 25 20 N )
Celkovy koeficient namahy %: Koeficient namahy %

Poznamka: Pokud koeficient nAmahy piesahuje hodnotu 100%, znamena to, Ze podminky
nejsou v rozsahu pripustnych hodnot; je nutné pouZzit vétsi model.

2.2) Typické usporaddani systému

Obrézek 2 znédzornuje typické usporadani automatického ovladani posuvné brany pomoci
jednotky ROBUS.

1 Kli¢ovy spinat 7 Hreben

2 Fotobunky na sloupku 8 Sekundarni pevna hrana (volitelnad)
3 Fotobunky 9 Mgjak se zabudovanou

4 Hlavni pevna hrana (volitelnd) anténou

5 Hlavni pohybliva hrana 10 ROBUS

6 Zarézka otevirani 11 Zarézka zavirani
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12 Sekundarni pohybliva hrana (volitelng) 13 Délkovy ovlada¢
2.3) Seznam kabelu

Obrézek 2 znédzornuje klasicky zpusob pripojeni zatizeni pomoci kabeld; v tabulce 5 jsou
uvedené vlastnosti kabeli.

A Pouzité kabely musi byt vhodné pro dany typ instalace. Napi. pro vniténi instalaci se
doporuéuje kabel typu HO3VV-F, zatimco pro venkovni instalaci kabel typu HO7RN-F.

Tabulka 5: Seznam kabelu

Pripojeni Typ kabelu Maximalni povolena délka

A: Privod €. 1 ks 3x1,5 mm* 30 m (poznamka 1)

proudu

B: Majacek 1 ks 2x0,5 mm” 20m

s anténou 1 ks stingny kabel RG58 20 m (doporucuje se méné nez 5 m)
C: Fotobuiky 1 ks 2x0,5 mm” 30 m (poznamka 2)

D: Kli¢ovy spinat | 2 ks 2x0,5 mm? (pozndmka 3) 50 m

E: Pevné hrany 1 ks 2x0,5 mm” (poznamka 4) 30m

F: Pohyblivé hrany | 1 ks 2x0,5 mm? (poznamka 5) 30 m (poznamka 5)

Pozn. 1: Mohou se pouzivat i napéjeci kabely, které jsou delSi nez 30 m za predpokladu, Ze

maji vetsi prarez, tj. 3x2.5mm2 a pobliz zatizeni je nainstalovano bezpe¢nostni uzemnéni.

Pozn. 2: Pokud jZe délka kabelu BlueBUS v rozsahu 30 - 50 m, je nutné pouZzit kabel
2x1mn.

Pozn. 3: Misto dvou kabelt 2x0,5mm2 se muzZe pouZit jeden kabel 4x0,5mm2.

Pozn. 4: Informace o typu zapojeni, doporucenych vyrobci, v ptipadech pouZiti vice nez

jedné hrany najdete v kap. ,,7.3.2 Zadani STOP".

Pozn. 5: K pripojeni pohyblivych hran k posuvnym kiidlim se musi pouZivat specidlni

zatizeni, ktera umoznuji spojeni i v pribéhu pohybu kridla

3) Instalace
¥ |nstalaci zafizeni ROBUS smi provadét vyhradné kvalifikovany personal v souladu
splatnou legislativou, normami a piredpisy a instrukcemi, uvedenymi v tomto navodu.

3.1) Uvodni kontrola
Pred samotnou instalaci zatizeni je nutné proveést nésledujici kontroly:

NeZ zagnete instalovat systém ROBUS - Zkontrolujte, zda je statické tieni (tj.

1000, proved'te nasledujici Ukony: sila potiebna k uvedeni kiidla do
Zkontrolujte, zda jsou vSechny pohybu) niZsi neZ polovina ,, max.
materidly v perfektnim stavu, vhodné momentu” a dynamické tieni (tj. sila
k pouZiti a zda vyhovuji aktualng potiebné k udrZeni kiidla v pohybu)
platnym normam. niZsi nez polovina,,nominalniho
Ove¢ite si, zda je zda je konstrukce vrat momentu“. Porovnejte vysledné
vhodna pro automatické ovladani. hodnoty s hodnotami, uvedenymi
Zkontrolujte, zda hmotnost a rozmery v kap. 8, Technicke Udaje". Vyrobci
vrat spadaji do rozsahu, uvedeného doporucuji 50% rezervu u momentu,

v kap. ,2.1 Limity pouZiti vyrobku*. protoZe nepriznive klimatické
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podminky mohou zpasobit zvySeni
tieni.

Zkontrolujte, zda na dréze otevirani
nebo zavirani kiidel nejsou body
svySSim trenim’.

Ove¢ite si, zda vrata nejsou vystavena
nebezpeci vykolejeni.

Zkontrolujte, zda jsou mechanické
zar&Zky dostatecné pevné a zda zde
neni riziko deformace i kdyZ kiidlo do
zar&Zky silné narazi.

Zkontrolujte, zda jsou vrata dobre
vyvazZzena. Musi se pohybovat sama

v jakékoli poloze.

Oveite si, zda nemiZe dojit k zaplaveni
oblasti pievodového motoru. V piipadé
potiteby nainstalujte prevodovy motor
tak, aby nelezel nazemi.

Dbejte nato, aby v oblasti instalace
bylo mozné prevodovy motor uvolnit a
aby jeho uvolnéni bylo mozné provadét
snadno.

Zajistéte, aby poloha raznych zatizeni
zgjistovala jejich ochranu pred nérazy
aaby mista jgjich instalace byla
dostatecné pevna

Nikdy neponotujte soucésti systému do
vody nebo jinych kapalin.

Chrante ROBUS 1000 pied zdroji
tepla, otevienym plamenem a kyselym,

3.2) Instalace pohonnéjednotky
Prevodovy motor se musi upevnit piimo na
stavajici podstavec vhodnymi prostiedky,
napt. expanznimi kotevnimi Srouby. Déale
musi technik, ktery instaluje motor, provést
nasledujici:

1. Vyhloubit z&kladovou diru srozmery
podle obr. 3.

2. Pripravit jednu nebo vice trubek pro
elektrické kabely podle obr. 4.

3. Nainstalovat dva Gchyty na zakladovou
desku tak, Zze umisti jednu matku pod
desku a jednu na ni. Matka, umisténé pod
deskou, se musi zaSroubovat na konec
zavitu tak, aby ¢ast se zavitem presahovala
desku asi 0 25 az 35 mm.

4. Nalit beton a nez zatne tvrdnout, upravit
z&kladovou desku na hodnoty uvedené na
obr. 3. Jetreba zkontrolovat, zda je

slanym nebo potencidlné vybusnym
prostiedim. V takovych situacich by
mohlo dojit k poskozeni systému
ROBUS 1000, mohly by se objevit
zévady, popt. by mohly nastat i
nebezpecné situace.

Pokud jsou v kridle vrat nebo

v rozmezi jejich pohybu dvere,
zgjistéte, aby nebranily normalnimu
pohybu vrat. V piipadé potieby
nainstalujte vhodny blokovaci systém.
Ovlédaci jednotku zapojujte jen do
takové sitové zasuvky, ktera je
vybavena bezpe¢nostnim uzemnénim.
Privod el. energie musi byt chranén
vhodnym magneto-terménim a
diferencialnim spinacem.

Privod el. energie musi byt vybaven
jisticem (vzdaenost mezi kontakty
musi byt alespon 3,5 mm pii kategorii
prepéti [11) nebo ekvivalentnim
systémem, napi. vyvodem arelativni
zésuvkou. Pokud neni jisti¢
nainstalovan pobliz zatizeni, musi mit
pojistny systém, branici neopréavnéné
manipulaci.

z&kladovéa deska rovnobeézna s kiidlem vrat
a dokonale rovna. Pockejte, az beton
zatvrdne Uplné.

5. Odmontovat 2 horni matky zakladové
desky a umistit motor na né. Je tieba
zkontrolovat, zda je motor dokonale
rovnobézny s kiidlem a potom zaSroubovat
dvé dodavané matky s podlozkami podle
obr. 7.

Pokud je ozubnice jiZ nainstalovang, po
upevnéni motoru pouzijte nastavovaci
kolicky (podle obr. 8) k nastaveni pastorku
motoru ROBUS do spravné vysky tak, aby
mezi nim a ozubnici byla vile 1 a2 2 mm.
Pokud nainstalovana neni, musi ji technik
nainstalovat podle navodu k jejimu
upevnéni:

6. Uvolnéte motor podle odstavce
»uvolnéni a manudlni pohyb“ v kapitole
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»Instrukce a bezpetnostni upozornéni pro
uzivatele prevodovéno motoru ROBUS”.
7. UpIng oteviete kiidlo a polozte prvni
¢ést ozubnice na pastorek. Zkontroluijte,
zda za¢&tek ozubnice odpovida zacatku
kiidla podle obr. 9. Mezi pastorkem a
ozubnici nechte asi 1 a2 2 mm ville a
potom

upevnéte ozubnici ke kiidlu vhodnymi
prostiedky.

Aby hmotnost kiidla neméla vliv na
motor je dilezité, aby mezi pastorkem a
ozubnici zastalavilelaz2 mm, jak je
vidét naobr. 10.

8. Posuiite kiidlo a pouzijte pastorek jako
referencni bod pro upevnéni dalSich ¢asti
ozubnice.

9. Odftiznéte pripadnou presahujici ¢ast
ozubnice.

10. Oteviete a zaviete vrata nékolikrét a
zkontrolujte, zda je ozubnice srovnana

s pastorkem s max. toleranci 5 mm. Navic

zkontrolujte, zda je po celé délce mezi
pastorkem a ozubnici zachovana vile 1 az
2 mm.

11. Dikladné utahnéte dvé upevnovaci
matky prevodového motoru, aby byl motor
pevné uchyceny k podloZce. Zakryjte
upeviiovaci matky odpovidajicimi kryty
podle obr. 11.

12. Upevnéte konzoly koncového spinace
,otevirani“ a,, zavirani* pomoci
piislusnych hmoZdinek k vnéjSim strandm
ozubnice podle obr. 12. Vezméte v Gvahu,
Ze kridlo se budou pohybovat jesté asi 2 —
3 cm po zasahu koncového spinace.
Konzoly by mély byt nainstalovany

v dostatecné vzdalenosti od mechanickych
zarézek.

13. Zgjistéte prevodovy motor podle
odgtavce ,,Uvolnéni a manualni pohyb*

v kapitole , I nstrukce a upozornéni pro
uzivatele prevodového motoru ROBUS”.

3.3) Upevnéni konzoly koncového spinace v provedeni sindukénim koncovym spinacem

Pri provedeni RB600P a RB1000P, které vyuZivaji indukeni koncovy spinag, je nutné upevnit

konzolu koncového spinace nasledovné:

1. Manudlné umistéte kridlo v oteviené poloze 2 — 3 cm od mechanického dorazul.
2. Posouvejte konzolu ve smeéru otevirédni, dokud nezhasne prislusna kontrolka, jak je
znézornéné na obrazku 13. Potom posuiite konzolu zpét minimalné o 2 cm a upevnéte

ji nahieben .

3. Manuéln¢ umistéte kiidlo v zavicené poloze 2 — 3 cm od mechanického dorazu.
4. Posouvejte konzolu ve sméru zavirani, dokud nezhasne prislusné kontrolka. Potom
posurite konzolu zpét minimalné o 2 cm a upevnéte ji na hieben.

A |dedlni vzdalenost mezi pohonnou jednotkou a konzolou koncovych spinaci je 3

az 8 mm, jak je uvedené na obréazku 14.

3.4) Instalace dalSich zarizeni

Pokud je potieba nainstalovat dalSi zarizeni, nainstalujte je podle prislusného navodu.
Informace o moznosti ptipojeni dalSich zatizeni k motoru ROBUS najdete v kap. ,,3.6 Popis

elektrickych zapojeni* anaobr. 2.

3. 5) Elektrické pripojeni

A 7Zapojovani eektrickych zaiizeni provadgjte vzdy aZ po vypnuti p¥ivodu . energie.

Odpojterovnéz vechny zalohovaci baterie.
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1. Odmontujte ochranny kryt elektronické
fidici jednotky motoru ROBUS 1000.
Pritom je tieba odstranit postranni roub a
zvednout kryt smérem nahoru.

2. Seiméte gumovou membranu, ktera
uzavira otvor pro prachod kabelt a vlozZte
propojovaci kabely riznych zatizeni,
pricemZ nechte asi 20 — 30 cm délkové
rezervy. Tab. 5 uvadi informace o typech
potiebnych kabelt a obr. 2 uvadi zapojeni.
3. Zgjistéte a spojte kabely, které vstupuiji
do prevodového motoru kabelovou
svorkou. Svorku umistéte pod otvor,
kterym kabely vstupuji. V gumové
membrang udélejte otvor, ktery je o néco
mensi nez pramer kabelt, které byly
sepnuté dohromady a natahnéte membranu

na kabely az ke svorce. Potom nasad'te
membranu zpét na otvor, kterym kabely
prochézeji. Nad membranou sepnéte
kabely druhou kabelovou svorkou.

4. Zapojte sitovy kabel do piislusné svorky
podle obr. 15, potom zgjistéte kabel na
prvnim pojistném krouzku kabelového
svazku pomoci svorky.

5. Zapojte ostatni kabely podle schématu
naobr. 17. Za t¢elem usnadnéni préace
muzete svorky vyjmout..

6. Po zapojeni zajistéte kabely,
shromézdéné v druhém kabelovém svazku,
pomoci svorek. Presah anténniho kabelu
musi byt ptipevnén k ogtatnim kabelim
dalSi svorkou podle obr. 16.

Informace o zapojeni 2 pohona na opacnych kiidlech jsou uvedené v odgtavci 7.3.5,,ROBUS

Vv rezimu podtizené jednotky"”.
3.6) Popis elektrickych pripojeni

V této kapitole najdete pouze stru¢ny popis
elektrickych ptipojeni; dalSi informace
jsou uvedené v kapitole 7.3 Pripojeni
a odpojeni zatizeni.

FLASH — vystup pro jeden nebo dva
majaky typu ,LUCY B* nebo jiného typu
se z&rovkou 12V/max.21W.

S.C.A. — vystup pro kontrolku ,Oteviena
brana“. MuZete sem pripojit indikacni
svétlo (24V/max. 4W). Vystup miaze byt
naprogramovany i pro jiné funkce; viz
odgtavec 7.2.3 ,,Funkce Urovné 2°.

BLUEBUS — k témto svorkam lze pripojit
kompatibilni zatizeni. Tato zafizeni jsou
zapojena paralelné pomoci 2 vodict,
kterymi  prochazi elektricky proud a
komunikaéni signdly. Vice informaci
o technologii BlueBUS najdete v odstavci
7.3.1,BlueBUS".

STOP — vstup pro zarizeni, ktera blokuji
nebo zastavuji probihajici ¢innost. Pomoci

specidlnich procedur na tomto vstupu lze
pripojit kontakty, jako jsou napiiklad
»hormané sepnuté’ kontakty, , normalné
rozepnuté’  kontakty nebo  zafizeni
skonstantnim odporem. Vice uZitetnych
informaci ovstupu STOP najdete v
odgtavci 7.3.2,,Vstup STOP".

STEP-BY-STEP - vstup pro zatizeni,
kterd fidi postupny pohyb. K tomuto
vstupu se pripojuji zarizeni, které jsou
v normalnim stavu rozepnuta.

OPEN - vstup pro zarizeni, které ridi
pouze otevirdni. Ktomuto vstupu Ize
pripojit zafizeni, které jsou v normanim
stavu rozepnuta.

CLOSE - vstup pro zatizeni, které ridi
pouze zavirani. Ktomuto vstupu Ize
pripojit zarizeni, kter4 jsou v normanim
stavu rozepnuta.
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AERIAL — vstup pro anténu pro piijem majéku typu ,,LUCY B*)
radiového signdlu (anténa zabudovana v

4) Zavéretné kontroly a uvedeni do chodu

Vyrobce doporucuje, abyste pred provadénim zavérecné kontroly a uvedenim zatizeni do
chodu umigtili kiidlo asi do poloviny jeho dréhy. Diky tomu bude mit kiidlo moZnost volného
otevirani i zavirani.

4.1) Volba sméru

Smér otevirdni je tieba zvolit podle polohy motoru vzhledem ke kiidlu vrat. Pokud se kiidlo
pii otevirani musi pohybovat vlevo, piepinat se musi posunout doleva, viz obr. 18. Naopak
pokud se kiidlo musi pohybovat doprava, je tieba piepinat posunout doprava podle obr. 19.
4.2) Zapojeni privodu €l. energie

A Pripojeni motoru ROBUS k siti musi provadét kvalifikovany a zkugeny persondl,
ktery spliiuje vSechny potiebné piedpoklady, plné v souladu saktuélné platnymi
zakony, predpisy a normami a pokyny uvedenymi v tomto navodu.

Jakmile budete mit motor ROBUS 3. Zkontrolujte, zda jsou majé&cek,
zapojeny, proved'te nasledujici kontroly: pripojeny k vystupu FLASH, aindikétor

1. Zkontrolujte, zda kontrola (dioda) ,otevienych vrat", zhasnuté.

“BLUEBUS’ hlik& pravidelné asi jednou Nejsou-li vySe uvedené podminky spinény,
zavtefinu okamzité vypnéte privod el. proudu a

2. Zkontrolujte, zda blikaji diody na peclivé zkontrolujte elektricka zapojeni.
fotobuikach (TX i RX); typ blikani neni Dalsi informace o0 analyze zavad najdete
dulezity, zavisi na jinych faktorech. v kap. ,, 7.6 Problémy ateSeni".

4.3) Rozpoznani zaiizeni

Po pripojeni privodu energie se musi zajistit, aby fidici jednotka rozpoznala zatizeni,
piipojena pomoci sbérnice BLUEBUS a vstupti STOP. Pred touto fazi budou kontrolky
(diody) L1 aL2 blikat na znameni, Ze fidici jednotka musi rozpoznat zatizeni.

1. tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u
spolec¢nosti Europohony.cz

Fazi rozpoznani pripojenych zarizeni maZete zopakovat kdykoli i po instalaci napt. kdyz
pridavéte nove zatizeni. Informace o rozpoznavéni jinych zatizeni najdete v kap. ,,7.3.6
Rozpoznavéani dalSich zatizeni“.

4.4) Rozpoznani délky k¥idla

Po rozpoznani zatizeni za¢nou blikat kontrolky L3 a L4. To znamend, Ze tidici jednotka musi
rozpoznat délku kiidla. Béhem této faze se meti délka kiidla od koncového spinace zaviréni
ke koncovému spina¢i otevirani. Toto méieni je nutné k vypocétu bodu zpomaleni a bodu
céstecného otevieni.
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1. tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u
spolec¢nosti Europohony.cz

Nejsou-li vySe uvedené podminky spinény, okamzité vypnéte piivod el. proudu a peclivé
zkontrolujte elektricka zapojeni. DalSi informace o analyze zévad najdete v kap. ,7.6
Problémy aieSeni®.

4.5) Kontrola pohybu brany
Pro dukladnou kontrolu drahy brany s doporucuje po dokon¢eni faze rozpoznani délky kridla
nékolikrat branu oteviit a zaviit.

Po rozpoznani délky kiidla se doporucuje mechanické zardzky zavirani brénu zabrzdi
provést nékolik manévra, aby se koncovy spinac.

zkontrolovalo, zda se bréna otevira 3. Zkontrolujte, zda béhem pohybu brany
Sprévné. majacek blikatak, Zeasi 0,5 vt. svitia0,5
1. Oteviete branu pomoci tlacitka [Open]. vt. nesviti. Pokud mate nainstalovany
Zkontrolujte, zda je otevirani brany indikétor pripojeny ke svorce S.C.S,,
rovnomerné, bez kolisani rychlosti. Kiidlo zkontrolujte, zda blika pomalu béhem

musi za¢it zpomalovat a zastavovat ve otevirani arychle behem zaviréni.
vzdalenosti 70 az 50 cm od mechanické 4. Branu n¢kolikrét oteviete a zaviete,
zarazky otevirani. Potomasi 2—-3 cmod abyste se presvédeili, zda nikde nedochézi
mechanicke zarézky otevirani branu k nadmérnému tieni a zda se nékde
zabrzdi koncovy spint. nevyskytuji chyby montaZze nebo

2. Zaviete branu pomoci tlacitka [Close]. nastaveni.

Zkontrolujte, zda je zavirani brany 5. Zkontrolujte, zda jsou motor ROBUS,
rovnomerné, bez kolisani rychlosti. Kiidlo hieben a konzoly koncovych spinacti dobie
musi za¢it zpomalovat a zastavovat ve a stabiln¢ upevnéné a vhodng zajistené, i
vzdalenosti 70 az 50 cm od mechanické kdyz bréna dobie zrychluje i zpomaluje.

zar&zky zavirani. Potomasi 2 — 3 cm od

4.6) Piedprogramované funkce

Systém ROBUS ma nekolik programovatelnych funkci. Tyto funkce jsou nastaveny tak, aby
vyhovovaly vétsing poZadavkt na automatické otevirani a zavirani. Toto nastaveni muZete
nicméné zmeénit kdykoli pomoci specidni programovaci procedury. DalSi informace o tomto
programovani ngjdete v kap. ,, 7.2 Programovani®.

4.7) Ukladani r &diovych vysilagi do paméti

Pro fizeni pohonu ROBUS na dalku se uzivateli poskytuje moznost pouZzit konektor ,,SM*
pro prijima¢ rédiového signalu typu SMXI nebo SMXIS (podle vybéru). Dalsi informace
najdete v navodu k obsluze prijimace rédiového signdlu. Vztah mezi vystupem piijimace
radiového signalu a povelem provedenym jednotkou ROBUS je popsany Vv tabulce 6:

Tabulka 6: Povely dadlkového ovladate
Vystup ¢. 1 Povel ,, Krokovani*
Vystup ¢&. 2 Povel , Céste¢né otevieni*
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5) Testovani a pigjimka

Tato ¢ast instalace automatiza¢niho
systému je nejdulezitéjSi pro zgjisteni

maximalni irovné bezpetnosti. Testovani

Ize také prijmout jako metodu

pravidelnych kontrol spravného fungovani

vSech ruznych zatizeni v systému.

A Testovani systému musi provadét
kvalifikovany a zkuSeny personal, ktery

5.1) Testovani

Vystup ¢. 3 Povel , Otevieni*

Vystup ¢. 4 Povel , Zavieni“

musi urit, jaké testy je tieba provadét
vzhledem k moznym rizikiam a ovéfit,
zda systém odpovida platnym
piredpisiim, zakonam a normam,
obzvl&&té viem ustanovenim normy EN
12445, které zavadi testovaci metody
systémi automatického otevirani vrat.

Kazda soucast systému, tj. bezpetnostni hrany, fotobunky, nouzové zarézky, atd., vyZaduje
specificky test. Proto doporucujeme, abyste postupovali podle instrukci v prislusnych

névodech.

Pri testovani motoru ROBUS postupujte nasledovné:

1. Ujistéte se, ze jste dodrzeli pokyny
uvedené v tomto ndvodu, hlavné

v kapitole 1 ,,Upozornéni®;

2. Odblokujte pohonnou jednotku
podle pokynt uvedenych v kapitole
»POKyny a upozornéni pro uZivatele
pohonné  jednotky  ROBUS",
odgtavec ,,Odblokovani a manuélni

pohyb®.

3. Presvédéte se, zda je mozné
manualné otevirat azavirat branu
silou maximalné 390 N (ptiblizne

40 kg).

4. Uzamknéte pohonnou jednotku.

5. OdzkouSejte otevieni, zavieni a
zastaveni brany pomoci Fidicich
zafizeni azatizeni, ktera blokuji
probihajici ¢innost (klicovy spinag,
ovlddaci tlatitka nebo dalkovy
ovladac). Zkontrolujte, zda se

kiidla pohybuji v poZadovaném
SMEru.

6. Postupné zkontrolujte spréavnou
funkci  vSech  bezpecnostnich
zarizeni (fotobunky, bezpecnostni
listy, nouzové vypnuti a podobng).
Zkontrolujte také spréavnou funkci
brany. Vzdy, kdyz je zatizeni
aktivované, kontrolka ,BlueBUS"
na fidici jednotce 2-krét rychle
zablik4, ¢imz potvrdi dany jev.

7. Pokud se chce uzivatel vyhnout
nebezpecnym situacim vyvolanym
pohybem kridla tak, Ze usmérnuje
silu narazu, je nutne, aby metil tuto
silu v souladu snormou EN 12445,
KdyZz se komezeni sily nérazu
pouzivA nastaveni ,rychlosti a
,Sily  motoru“, zkuste najit
nastaveni, které dava nejlepsi
vysledky.
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5.2) Pirgjimka

Systém se miiZe uvést do provozu az po
Uspésném dokoncéeni viech fazi testovani
motoru ROBUS adalSich zatizeni. Neni
mozné systém uvadét do provozu postupné
nebo umoznit jeho pouZzivani

v provizornich podminkéch.

1. Zgjistéte aaespon na 10 let uschovejte
technickou dokumentaci pro automaticky
systém. Tato dokumentace musi obsahovat
aspon: montézni vykres systému, schéma
zapojeni, analyzu rizik a prijaté feSeni,
prohl&Seni vyrobct v3ech zatizeni o shodé
(pro ROBUS pouZivejte prilozené
prohl&Seni o shodé s ozna¢enim CE), kopii
navodu k pouziti a plan adrzby systému.

2. Navrata umistéte &itek minimalne

s nasledujicimi Udaji: typ automatického
systému, jméno a adresa vyrobce (osoby

6) Udrzba a likvidace

odpovédné za uvedeni do provozu),
vyrobni ¢islo, rok vyroby a oznaceni ,,CE".
3. Pobliz vrat nainstalujte trvaly &titek
sinformacemi o uvolnéni a manuélni
manipulaci.

4. Pripravte prohl&Seni o shodg¢
automatického systému a doructe je
vlastnikovi.

5. Pripravte pro vlastnika ,Navod

k instalaci a bezpecnostni upozornéni* a
doructe mu je.

6. Pripravte plan udrzby automatického
systému a doructe jej vlastnikovi.. Musi
obsahovat veskeré instrukce, tykajici se
Udrzby automatického systému

7. Pred uvedenim systému do provozu
informujte vlastnika pisemné o
nebezpecich spojenych s provozem
zatizeni (napt. v ,Navodu k instalaci a
v bezpecnostnich upozornénich®.

Tato kapitola popisuje, jak sestavit plan udrzby ajak provést likvidaci motoru ROBUS

6.1) Udrzba

Aby nedoslo ke ztréaé zéruky, je nutné v
systému automatického ovlédani provédét
pravidelnou udrzbu. K tomuto Ucelu je
jednotka ROBUS vybavena pocitadlem
manévri a vystraznym systémem, ktery
upozoriiuje na potiebu provedeni Gdrzby,
jak je uvedené v odstavci 7.4.3
»Upozoriovani udrzby"”.

A Udrzba se musi provadét piisné
v souladu s bezpe¢nostnimi instrukcemi,
uvedenymi vtomto nédvodu a podle
platnych relevantnich predpisi a norem.

V piipadé pritomnosti  jinych zatizeni,
postupujte podle nafizeni uvedenych
v prislusnych planech udrzby.

1. Motor ROBUS1000 vyzaduje
pldnovanou udrzbu jednou za 6 mésica

6.2) Likvidace

nebo 10 000 pohybt od provedeni posledni
adrzby:

2. Odpojte ptivod el. energie a baterie
(jsou-li nainstalované).

3. Zkontrolujte, zda nedoSlo k zhorSeni
stavu nékterych dilu, které tvoii soucast
automatického systému. Pravidelné
sledujte pripadnou korozi nebo oxidaci
konstrukénich soucésti. Vyménte veskeré
dily, jejichZ stav se zhorsil pod bézny
standard.

4. Zkontrolujte piipadné opotiebeni
pohyblivych ¢ésti: pastorku, ozubnice a
soucésti kiidla vrat. V pripadé potieby je
vyméiite.

5. Znovu zapojte piivod €el. energie a
proved’te testy a kontroly, uvedené

v odstavci ,,5.1 Testovani®.
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ROBUS je vyroben z riznych typt materidlu, z nichz nékteré Ize recyklovat: ocel, hlinik,
plast, elektrické kabely, zatimco ogtatni se musi zlikvidovat (baterie a elektronické desky).

A Nekteré elektronické soucastky a baterie mohou obsahovat znegidtujici latky:
neznecistujte Zivotni prostiedi. Zjistéte si informace o dostupnych systémech recyklace a
likvidace, které vyhovuji platnym mistnim predpisim.

1. Odpojte privod el. energie k systému a baterie (jsou-li nainstalované).

2. Demontujte veSkera zarizeni a prislusenstvi. Postupuijte opacné, nez je uvedeno v kap. 3
»Instalace”.

3. Kde je to mozné, oddélte dily, které se mohou nebo musi recyklovat nebo likvidovat
odliSnym zpasobem, napt. kovove dily se musi likvidovat oddélené od plastovych atotéz plati
pro elektronické desky, baterie, atd.

4. Trid'te rizné materidly a odevzdavejte je mistnim licencovanym firmam, které se zabyvaji
recyklaci a likvidaci.

7) Dal§i informace
Tato kapitola se zabyvéa programovanim a prizpasobeni systému, pristupem k chybadm a jejich
reSenim.

7.1) Programovaci tlagitka
Ridici jednotka ROBUS 1000 ma tii tlacitka, kterd se mohou pouzivat k zadavani prikaza pro
fidici jednotku béhem testt i programovani.

Open | Tlitko “OPEN” (oteviit) umoziuje uzZivateli fidit otevirani
A vrat nebo pohybovat programovacim bodem nahoru.

Stop Tlagitko “STOP” umoZziuje uzivateli zastavit pohyb vrat.
Set KdyZ toto tlacitko podrzite déle nez 5 vtefin, dostanete se do
programovaciho rezimu.

Close | Tlatitko “CLOSE” (zavtit) umoziuje uZivateli fidit zavirani
v vrat nebo pohybovat programovacim bodem dol.

7.2) Programovani
tento text je uveden v kompletnim néavodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u
spole¢nosti Europohony.cz

7.2.1) Funkce Urovné 1 (zapnuto — vypnuto)

Tabulka 7: Seznam programovatelnych funkci: Urovei 1

Kontrolka Funkce Popis
L1 Automatické | tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan
zavirani k zakoupenému pohonu u spolecnosti Europohony.cz

»poloautomaticke” .

L2 tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan
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k zakoupenému pohonu u spole¢nosti Europohony.cz

Zaviit po
fotobunce
L3 VZdy zaviit tento text je uveden v kompletnim ndvodu, ktery je dodavéan
k zakoupenému pohonu u spole¢nosti Europohony.cz.
Kontrolka Funkce Popis
L4 tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan
Stand-By k zakoupenému pohonu u spolecnosti Europohony.cz
(pohotovostni
rezim)
L5 tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan
Spicka k zakoupenému pohonu u spole¢nosti Europohony.cz
L6 Predb&zné tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan
blikani k zakoupenému pohonu u spole¢nosti Europohony.cz
L7 Zavirani piejde | tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan
do funkce k zakoupenému pohonu u spole¢nosti Europohony.cz
,Céstesné
otevieni“
L8 tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan
Slave mode k zakoupenému pohonu u spole¢nosti Europohony.cz

funkce rezimu
, Podtizena
jednotka’

Béhem normalni ¢innosti jednotky ROBUS se kontrolky L1 aZ L8 budou rozsvécet nebo
zhasinat v zavislosti na stavu funkce, kterou predstavuji. Napiiklad pokud bude funkce
»Automatické zavieni* zapnuta, kontrolka L 1 bude svitit.

7.2.2) Programovani Urovné 1 (zapnuti/vypnuti funkci)

Funkce drovng 1 jsou vyrobcem prednastavené na ,VYPNUTE", ale jgjich stav |ze zménit,
podle tabulky 8. Dukladné dodrZujte postup, protoZze mezi stisknutim jednoho adruhého
tlagitka je vyhrazeny ¢as maximalné 10 sekund. Pokud tento vyhrazeny ¢as uplyne, postup
bude automaticky zastaveny a do paméti budou uloZené Gpravy v nedokonéeném stavul.

Tabulka 8: Zapnuti/vypnuti funkci
tento text je uveden v kompletnim néavodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u

spolec¢nosti Europohony.cz

Pozn.: Cheete-li behem téZe programovaci féze nastavovat dalSi funkce, opakujte bod 3 a 4.

7.2.3 Programovani urovné 2 (nastavitelné parametry)

Tabulka 9: Funkce Grovné 2 (nastavitelné par ametry)
tento text je uveden v kompletnim néavodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u

spolec¢nosti Europohony.cz
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Poznamka: Radek oznageny Sedivou barvou predstavuje prednastaveni vyrobce.

V&echny parametry Ize nastavit bez vedlejSich G¢inka; zvySenou pozornost vénujte nastaveni
parametru ,,sila motoru*“:
Pro kompenzaci tieni kiidla nepouZivejte priliS vysoké hodnoty ,sily motoru®.
Nelmérna sila miZe naruSit cinnost bezpetnostniho systému amiaze zpusobit
poskozeni kiidla
Pokud pouZijete ,,silu motoru“ za U¢elem napomoci systému redukovat silu nérazu, po
kazdém nastaveni silu znovu zméite v souladu s normou EN 12445,
Opotiebovani a povétrnostni podminky ovliviiuji pohyb brény aproto je nutné
provadét opakované nastaveni sily.

7.2.4) Programovani na Urovni 2 (nastavitelné par ametry)

Nastavitelné parametry jsou od vyrobce nastavené na hodnoty, oznacené v tabulce Sedou
barvou. Lze je oviem kdykoli zménit podle tab. 9. Peclivé si prectéte nasledujici instrukce,
protoze mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka je max. doba 10 vterin. KdyZ ubéhne delSi
doba, programovaci proces se automaticky ukonc¢i a ulozi se zmeény, provedené do té doby.

Tabulka 10: Zména nastavitelnych parametra
tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u

spoletnosti  Europohony.cz Pozn.: Pokud chcete nastavit dalSi funkce béhem téze
programovaci faze, opakujte kroky 3 az 7.

7.2.5) P¥iklad programovani na trovni 1 (funkce zapnuto — vypnuto)
Nasledujici piiklad uvadi postup pii aktivaci funkci ,automatické zavirani“ (L1) a ,vzdy
zavrit" (L3).

zapnout funkci ,, Automatické zavieni“ (L1) a

zapnout funkci ,,VZdy zaviit" (L3).

Taburka 11: Priklad programovani na arovni 1

tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u
spolecnosti Europohony.cz

Po dokonéeni naprogramovani zastanou kontrolky L1 a L3 rozsviceng, ¢imz Vés informuji o
tom, Ze jsou funkce ,,automatické zavirani“ a, vzdy zavirat* aktivni.

7.2.6) Priklad programovani na Urovni 2 (nastavitelné par ametry)

Nasledujici priklad uvadi postup pii zméné vychoziho nastaveni ,pauzy“ na 60 vtefin a
snizeni ,,sily motoru“ nalehkou branu .
zvySit hodnotu parametru ,,Pauza‘ na 60 sekund (vstup pomoci kontrolky L1 a
Uroven pomoci kontrolky L5) a
sniZit hodnoty parametru ,, Sila motoru“ pro lehké brény (vstup pomoci kontrolky
L5 a Uroven pomoci kontrolky L2)

Tabulka 12: Priklad programovani na arovni 2
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tento text je uveden v kompletnim navodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u
spolec¢nosti Europohony.cz

7.3) Piidavani a odebirani zaiizeni

K systému automatického ovl&dani Vzdy, kdyZz pripojite nebo odpojite

ROBUS je mozné kdykoliv pridat nebo nékteré zarizeni, je nutné aby systém

odebrat rizna zarizeni. Zatizeni ze piipojit automatickéno ovladdani provedl faz

ke vstupu BlueBus avstupu STOP, podle rozpoznani zarizeni podle pokyni

popisu v nasledujicich odstavcich. uvedenych v odstavci 7.3.6 ,, Rozpoznani
dalSich zafizeni“.

7.3.1) Technologie BlueBUS

Technologie BlueBUS Vam umoziuje piipojovat kompatibilni zatizeni pouze pomoci dvou
vodic¢a, které prendSeji elektrickou energii a komunikacni signdly. VeSkera zarizeni jsou
piipojena paralelné pomoci dvou vodi¢a vlastni sbérnice BLUEBUS. Neni potieba
kontrolovat polaritu, kazdé zatizeni je rozpoznano individudingé, protoZze je mu be¢hem
instalace pridélena jednoznatna adresa. Ke shérnici BlueBUS je moZzné piipojit fotobunky,
bezpecnostni zarizeni, ovladaci tlagitka, signalizaéni svétla, atd. Ridici jednotka ROBUS
rozpozndva vedkera pripojena zarizeni individudné prostrednictvim  vhodného
rozpoznavaciho procesu a dokaze zjistit veSkeré odchylky s absolutni presnosti.

Z tohoto duvodu musi fidici jednotka po kazdém pridani ¢i odebrani zarizeni projit procesem

rozpoznéni, viz odstavec 7.3.6 ,,Rozpoznani dalSich zarizeni®.

7.3.2) Vstup STOP

STOP je vstup, ktery zpusobuje okamzité
pieruseni pohybu (s kratkym zpétnym
pohybem). K tomuto vstupu se piipojuji
zatizeni s normélné otevienymi kontakty
,NO", zatizeni s normalné zavienymi
kontakty ,NC* a zatizeni s vystupem

s konstantnim odporem 8,2 kQ, jako jsou

citlivé hrany.

Béhem faze rozpoznavéani tidici jednotka

rozpozné typ zatizeni, pripojeného ke

vstupu STOP (viz odstavec 7.3.6

“Rozpoznavani dalSich zarizeni”);

nasledné vzdy vyda prikaz k zastaveni

pohybu, kdyZ dojde ke zméné zjisténého
stavu. K vstupu STOP Ize pripojit vice
zatizeni za predpokladu, Ze podniknete
piislusné opatieni:

- Jakykoli pocet zarizeni typu NO
muzete pripojit k sob¢ paralelné.
Jakykoli pocet zarizeni typu NC
muiZete k sobé pripojit sériove.

Dvé zatizeni s konstantnim odporem
8,2 kQ muzete zapojit paralelng;
Vv piipadé potieby muZete zapojit vice
zatizeni ,do kaskady” s jednim
ukon¢ovacim odporem 8,2 kQ.
Je mozné kombinovat normalné
oteviena a normané zaviend
zatizeni paralelnim zapojenim dvou
kontaktt stim, Ze je treba zapojit
zatizeni s konstantnim odporem 8,2
kQ do série snormalné zavienym
kontaktem (takto mazete
kombinovat 3 zafizeni: normalné
oteviené, norman¢é zaviené a 8,2
kQ).
A Pokud je vstup STOP pouZity pro
piipojeni dvou bezpeénostnich zafizeni,
lze pripojovat pouze zafFizeni s
konstantnim vystupnim odporem 8,2
kQ, ktery je vsouladu skategorii 3
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(kategorie vlastni bezpetnosti  pri
7.3.3) Fotoburiky

Pomoci adresovani za pouziti specianich
spojek umoziuje systém , BlueBUS", aby
fidici jednotka rozpoznavala fotoburiky aje
mozné jim piitadit spravnou detekéni
funkci. Adresovani se musi provadét na
TX i na RX (nastaveni spojek stejnym
zptisobem), pricemz je tieba zajistit, aby se
nevyskytovaly  Zadné jiné  dvojice

Tabulka 13: Prirazeni adres fotobunkam

poruse) podle normy EN 954-1.

fotobunék se stejnou adresou. Pri pouZziti
motoru ROBUS k pohonu posuvnych vrat
muazete nainstalovat fotobunky podle obr.
24. Po instalaci nebo demontézZi fotobunek
musi  fidici  jednotka  projit  fazi
rozpoznévani podle popisu Vv odstavci
» -3.6 Rozpoznani dalSich zatizeni”.

tento text je uveden v kompletnim néavodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u

spolecnosti Europohony.cz

7.3.4) Opticky snima¢ FT210B

Opticky snima¢ FT210B v sobé spojuje
zarizeni, které usmérivje silu (typ C
v souladu snormou EN 1245) adetektor,
ktery odhaluje piekaZzku v optické ose mezi
vysilatem TX aprijimatem RX (typ D
v souladu snormou EN 12453). Signal
stavu snimaci hrany na optickém snimaci
FT210B je prendSeny pomoci paprsku
fotobunky a spojuje 2 systémy do jednoho
zarizeni. Vysilaci ¢&st je umisténa na
pohyblivém kridle aje napajena z baterie.
Spotieba baterie je redukovana pomoci
gpecidnich  obvodu, které  zaruduji
zivotnost baterie az na 15 let (viz
podrobnosti odhadu Zivotnosti v navodu
vyrobku).

Slou¢enim zafizeni FT210B se snimaci
hranou (naptiklad TCB65) je mozné
doséhnout Uroven bezpecnosti , hlavni

7.3.5) ROBUSV reZzimu ,, podiizené jednotky*

tento text je uveden v kompletnim navodu,
ktery je dodavéan k zakoupenému pohonu u
spolecnosti Europohony.cz

A Vtomto pifpadé je nutné dodret
polaritu dvou jednotek ROBUS, podle
obradzku 26 (u ostatnich zafizeni neni
nutné dodrZovat polaritu).

Pokud chcete nainstalovat 2 jednotky
ROBUS do reZzimu nadiizené a podtizené
jednotky, postupujte podle uvedenych
pokynt:

hrany“, kterou vyzaduje norma EN 12453
pro ,v3echny zpisoby pouZivani“ a pro
vSechny ,, zpasoby aktivace"”.

Pokud je opticky snima¢ FT210B slouceny
se snimaci hranou ,odporového typu*
(8,2kQ), je chranény pied vlastnimi
poruchami. Je vybaveny specidlnim
protikoliznim obvodem, ktery zabranuje
interferenci sostatnimi detektory, i kdyz
neni  slouceny  sjinym  zafizenim,
aumoziuje piipojeni dodatecnych
fotobunék, napriklad v pripadech, kdy
bréanou projizdi téZky dopravni prostredek
adruha fotobunka je normalné umisténa 1
m od zemg.

Dalsi informace o pripojeni azptisobech
adresovéni najdete v ndvodu na obsluhu
optického snimace FT210B.

Nainstalujte 2 motory podle
obrézku 26. Neni dileZité stanovit,
ktery motor bude nadiizeny aktery
podiizeny. Ptfi vybéru je nutné
zvézit moZnosti pripojeni
askutecnost, Ze povel , Krokovani“
zadany podiizené jednotce umozni
Upln¢  oteviit  kiidlo  pouze
podiizené jednotce.

Zapojte 2 motory podle obrazku 26.
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Pro oba motory vyberte smgr
otevirani, podle obrazku 25 (také
viz odstavec 4.1, Vybér smeru®).
Zapojte oba motory do sité.

Na podiizené jednotce ROBUS
naprogramujte  funkci  ,,Rezim
podiizené jednotky“ (viz tabulka
7).

Na podiizené jednotce ROBUS
proved’te vyhodnoceni zatizeni (viz
odgtavec 4.3 » Rozpoznani
zarizeni*).

Na nadiizené jednotce ROBUS
proved'te rozpoznani zatizeni (viz
odgtavec 4.3 » Rozpoznani
zarizeni*).

Na nadiizené jednotce ROBUS
proved’te vyhodnoceni délky kiidla
(viz odstavec 4.4 ,Vyhodnoceni
délky kridla").

Pri zapojeni dvou motori o reZimu nadiizené/podiizené jednotky zvySenou pozornost

nasledujicim skutecnostem:

V&echna zatizeni, véetné prijimace radiového signalu musi byt pripojena k nadiizené

jednotce ROBUS.

Pokud pouZivéte baterie, kazdy motor musi mit svoji viastni.
V&echna programovani uskute¢nénd na podiizené jednotce ROBUS jsou anulovana
(jsou nahrazena programovanimi nadiizené jednotky), kromé programovani, kterajsou

uvedena v tabulce 14.

Tabulka 14: Programovani jednotky v podfizeném reZimu nezavide na jednotce

Vv nad¥iizeném rezimu

Funkce Urovné 1 (zapnuti/vypnuti funkci)

Funkce Urovné 2 (nastavitelné parametry)

Pohotovostni rezim

Rychlost motoru

Tlak

Vystup indiké&oru , Oteviend brana’

ReZim podiizené jednotky

Sila motoru

Chybovy vypis

K podtizené jednotce je mozné pripojit:
. majak (vystup FLASH)

kontrolka , Oteviena brana“ (vystup S.C.A)

citliva hrana (vstup STOP)

povelové zatizeni (vstup STEP-BY -STEP), které fidi Uplné otevirani kiidla pouze na

podiizené jednotce.

vstupy OPEN a CLOSE se na podiizené jednotce nepouZivaji

7.3.6) Rozpoznani dalSich zafizeni

Normalné se rozpoznani zatizeni, ktera jsou pripojena ke vstupim BlueBUS a STOP provadi

bé¢hem instalace.

A Pokud p¥ipojite nové zaifzeni nebo odpojite staré zaiizeni, je nutné provést fazi
rozpoznani zarizeni podle jednotlivych kroka uvedenych v tabulce 15.

Tabulka 15: Rozpoznani dalSich zarizeni

tento text je uveden v kompletnim néavodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u

spolec¢nosti Europohony.cz
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A Pokud pripojite nebo odpojite zaFizeni, je nutné, aby byl systém automatického
ovladani podrobeny testim podle pokyna uvedenych v odstavci 5.1, Testovani*.

7.4) Specialni funkce

7.4.1) Funkce , Stéle oteviceno*

Ridici jednotka vybavena funkci ,Vzdy
otevieno umoziuje uzivateli ridit manévr
otevirani, pokud povel ,Krokovani“ trva
déle nez 2 sekundy. Tato funkce se
vyuziva napiiklad pro pridrZzeni oteviené
brany na urgity cas, pokud je kontakt
Casovace pripojeny ke svorce STEP-BY -

7.4.2) Funkce , Manualni ovladani“

| tehdy, kdyZz néekteré z bezpecnostnich
zafizeni fadné nepracuje nebo je mimo
provoz, je mozné tidit a pohybovat brédnou
v rezimu ,Provoz fizeny obsluhou®. Vice
informaci najdete v piiloze ,Pokyny

7.4.3) Upozornéni udr zby

Jednotka ROBUS upozornuje uzivatele na
pottebu  provedeni Udrzby  systému
automatického ovlédéani. Pomoci nastaveni
programovatelného parametru
,uUpozornéni udrzby“ (viz tabulka 9) je
mozné vybrat pocet manévra z 8 drovni.
Nastaveni  funkci  drovné 1  je
.automatické* a zohlednuje nérocnost
manévri, zejména silu a trvani manévru.
Dalsi nastaveni zavisi na poc¢tu manévra.

STEP. Tato funkce je platnd pro v3echna
naprogramovani na  STEP-BY-STEP,
krom¢ povelu ,CLOSE (zaviit)*. Vice
informaci najdete v tabulce 9,
»Programovani funkci Urovné 2“, parametr
, Krokovani“.

aupozornéni pro uZivatele pohonné
jednotky ROBUS*, v odstavci ,Rizeni
pohybu brany pii  bezpetnostnich
zatizenich mimo provoz“.

Majak (FLASH) nebo kontrolka ptipojena
kvystupu S.C.A. signalizuje potiebu
Udrzby v piipadé, Ze jsou naprogramované
jako  funkce Urovné 2, parametr
,upozornéni adrzby“ (viz tabulka 9).
Majék akontrolka udrzby vySlou signdl,
podle tabulky 16, ktery zavisi na poctu
vykonanych manévri a prednastavenych
hodnot pro parametry.

Tabulka 16: Upozornéni adrzby pomoci majaku a signalu kontrolky udr zby
tento text je uveden v kompletnim néavodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u

spolec¢nosti Europohony.cz

Kontrola poétu provedenych manévri

Procentudlni vyjadieni po¢tu provedenych manévra je moZné ovéfit prostiednictvim funkce
»Upozornéni udrzby“. Postupuijte podle jednotlivych krokia uvedenych v tabulce 17.

Tabulka 17: Kontrola poétu provedenych manévri
tento text je uveden v kompletnim néavodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u

spolec¢nosti Europohony.cz

Vynulovani po¢itadla manévri
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Po provedeni udrzby je nutné vynulovat pocitadio manévri. Postupujte podle jednotlivych
kroki uvedenych v tabulce 18.

Tabulka 18: Vynulovani poéitadla manévri
tento text je uveden v kompletnim néavodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u
spole¢nosti Europohony.cz

7.5) Napgjeni jinych zarizeni

Pokud uZivatel potrebuje napajet externi zarizeni, jako jsou napiiklad ¢teci snima pro karty
nebo osvétleni klicového spinace, je mozné pouzit napjeni podle na obrazku 27. Napéti
napajeciho zdroje je 24V DC -30% - +50% s maximalnim proudem 100 mA.

7.6) ReSeni problémi

Tabulka 19 obsahuje pokyny pro ieSeni poruch achyb, které se mohou vyskytnout béhem
instalace nebo vypadku proudul.

Tabulka 19: ReZeni problémii

Priznaky Doporuéené kontroly

Vysila¢ radiového signdlu neridi branu Zkontrolujte, zda nejsou vybité baterie

akontrolka na vysilaci nesviti vysilace. V pripadé potreby je vyméite.

Vysila¢ rédiového signalu neridi branu, ale Zkontrolujte, zda byl vysila¢ spravné

kontrolka na vysilagi sviti zapsany do paméti prijimace radiového
signalu.

Nespustil se Zadny manévr a kontrolka Zkontrolujte, zda je jednotka ROBUS

BlueBUS neblika napajena napétim 230 V. Zkontrolujte, zda

nejsou vypalené pojistky. Zjistéte, co je
pri¢inou vypadku pojistek a v pripadé
potieby nahrad’te pojistky novymi,

se stejnymi vlastnostmi a proudovym
zatizenim.

Nespustil se Z&dny manévr a majak nesviti Ujistéte se, Ze povel byl prijaty. Pokud byl
povel piijaty navstupu STEP-BY-STEP,
musi zasvitit piislusna kontrolka STEP-BY -
STEP. Pokud pouzivéte vysila¢ rédiového
signalu, kontrolka BlueBUS musi rychle 2-

krét zablikat.
Nespustil se zadny manévr a majak Spocitejte pocet bliknuti a vysledek
nékolikrat zablikal porovnejte s hodnotami v tabulce 21.
Manévr se spustil, ale hned nastal zpétny Sila, kterou jste vybrali, je pravdépodobneé
chod piilis mala pro tento typ brany. Zkontrolujte
piekazky, v pripadé potieby zvyste silu.
Manévr se provédi, ale nefunguje majak Ujistéte se, Ze na svorkéch majaku FLASH je

béhem manévru napéti (hodnota napéti neni
podstatna, priblizné 10 az 30 V DC).

Pokud je na svorkach napéti, problém je

Vv Zarovce, v piipadé potieby ji nahrad’te
novou, se sejnymi vlastnostmi. Pokud na
svorkach neni napéti, mohlo dojit k pretizeni
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navystupu FLASH. Zkontrolujte, zda

nedoslo ke zkratu kabelu.
Manévr se provédi, ale nefunguje indikétor Zkontrolujte typ funkce naprogramované na
,Oteviena brana’ vystupu S.C.A. (tabulka 9). V dobg, kdy by

mélo svétlo zasvitit, zkontrolujte napéti na
svorkéach S.C.A. (priblizné 24 V DC). Pokud
je na svorkéch napéti, problém byl
zpusobeny kontrolkou, v piipadé potreby ji
nahrad’te novou, se sejnymi viastnostmi.
Pokud na svorkéch neni napéti, mohlo dojit
k pretiZzeni na vystupu S.C.A. Zkontroluijte,
zda nedoslo ke zkratu kabelu.

7.6.1) Zalohovéani poruch

Jednotka ROBUS umoziuje zobrazit piehled poruch, které se vyskytli béhem poslednich 8
manévra, napiiklad preruSeni manévru fotobuitkou nebo snimaci hranou. Pokud chcete
zkontrolovat seznam poruch, postupujte podle jednotlivych kroki uvedenych v tabulce 20.
Tabulka 20: Zalohovani poruch

tento text je uveden v kompletnim néavodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u
spolec¢nosti Europohony.cz

7.7) Rozpoznani poruch a signaly
Nektera zarizeni vysilgji specialni signaly, které uZivateli umozZnuji rozeznat stav provozu
nebo mozné poruchy.

7.7.1) Signalizace maj aku
Béhem manévru blika majék 1-krét kazdou sekundu. V piipadé poruchy blika ¢astéji, dvakrét
a se sekundovou pauzou mezi jednotlivymi bliknutimi.

Tabulka 21: Signalizace majaku
tento text je uveden v kompletnim néavodu, ktery je dodavan k zakoupenému pohonu u
spolec¢nosti Europohony.cz

7.7.2) Signaliza¢ni kontrolky na ¥idici jednotce
Na jednotce ROBUS se nachézi nékolik kontrolek, které signalizuji stav provozu nebo mozné
poruchy.

Tabulka 22: Signalizaéni kontrolky na svorkach Fidici jednotky

K ontrolka BlueBUS P¥i¢ina Reseni

Porucha Ujistéte se, Ze je navstupu
napgjeni. Zkontrolujte, zda nejsou
vypalené pojistky. Zjistéte, co je
pric¢inou vypadku pojistek

av piipadé potieby nahrad'te
pojistky novymi, se stejnymi
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vlastnostmi.

Zavazna porucha

Vyskytla se zavazna porucha. Na
nékolik sekund vypnéte fidici
jednotku. Pokud jev pietrvava,
Znamenato, Ze se vyskytla porucha
a je potiebné vymenit e ektronicky
plosny spo;.

VSechno OK

Normdni ¢innost Fidici jednotky.

Zmenil se stav na vstupech

Tento jev se béZne vyskytuje, kdyZz
na vstupech: STEP-BY-STEP,
OPEN, CLOSE dojde k zmené.
Také, pokud se spusti fotobunika
nebo pokud je pouzity vysilag

radiového signdlu.
Zpuasob bliknuti odpovida signalu
Ruzné majéku podle tabulky 21.
K ontrolka STOP P¥i¢ina ReZeni
Aktivace vstupu STOP Zkontrolujte zatizeni pripojené
k vstupu STOP.
V&echno OK Vstup STOP je aktivni.
K ontrolka STEP-BY-STEP P¥i¢ina ReZeni
VSechno OK Vstup STEP-BY-STEP neni

aktivni.

Aktivace vstupu STEP-BY -
STEP

Jetov poradku v pripadg, ze
zakizeni pripojené ke vstupu STEP-
BY-STEP je zapnuté.

K ontrolka OPEN P¥i¢ina ReZeni
VSechno OK Vstup OPEN neni aktivni.
Aktivace vstupu OPEN Jetov poradku v pripadg, ze
zakizeni pripojené ke vstupu OPEN
je zapnuté.
Kontrolka CL OSE P¥i¢ina ReSeni
V Sechno OK Vstup CLOSE neni aktivni.

Aktivace vstupu CLOSE

Jetov poradku v pripadg, ze
zafizeni pripojené ke vstupu
CLOSE je zapnuté.

Tabulka 23: Kontrolky na tla¢itkach ¥idici jednotky

Kontrolka L1

Popis

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze funkce ,, Automatické zavieni* je vypnuta.

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze funkce ,, Automatickeé zavieni* je zapnuta

Probiha programovani funkce
Pokud blika spolecné s kontrolkou
L2, znamenato, Ze uZivatel musi
zabezpecit fazi rozpoznani zarizeni,
podle odstavce 4.3 ,, Rozpoznani
zatizeni®.
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Kontrolka L2

Popis

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze funkce , Zavieni po deaktivaci fotobuinky*
je vypnuta.

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze funkce , Zavieni po deaktivaci fotobuinky*

je zapnuta
- Probih& programovani funkce
Pokud blika spolecné s kontrolkou
L2, znamenato, Ze uZivatel musi
zabezpecit fazi rozpoznani zarizeni,
podle odstavce 4.3 ,, Rozpoznani
zatizeni®.

KontrolkaL3

Popis

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze funkce ,VZdy zavieno" je vypnuta.

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze funkce ,VZdy zavieno" je zapnuta.

Probiha programovani funkce
Pokud blika spolecné s kontrolkou
L4, znamenato, Ze uZivatel musi
zabezpecit fazi vyhodnoceni délky
kiidla podle odstavce 4.4

» Vyhodnoceni délky kiidla"“.

Kontrolka L4

Popis

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze funkce ,, Pohotovostni rezim" je vypnuta.

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze funkce ,, Pohotovostni rezim" je zapnuta

Probiha programovani funkce
Pokud blika spolecné s kontrolkou
L3, znamenato, Ze uZivatel musi
zabezpecit fazi vyhodnoceni délky
kiidla podle odstavce 4.4

» Vyhodnoceni délky kiidla"“.

Kontrolka L5

Popis

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze funkce ,Maximalni tlak" je vypnuta.

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze funkce ,Maximdlni tlak" je zapnuta.

Probiha programovani funkce.

Kontrolka L6

Popis

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze funkce , Vystrazné zablikani“ je vypnuta

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,




epb euro

Ze funkce , Vystrazné zablikani“ je zapnuta

Probiha programovani funkce.

Kontrolka L7

Popis

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze vstup CLOSE spou&i manévr zavirani.

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze vstup CLOSE spoudi manévr ¢éstecného
otevirani.

Probiha programovani funkce.

Kontrolka L8

Popis

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze jednotka ROBUS je nastavena jako
nadiizena.

Béhem normalni ¢innosti zatrizeni naznatuje,
Ze jednotka ROBUS je nastavena jako
podiizena.

Probiha programovani funkce.

7.8) Prislugenstvi

Pro systém ROBUS je kdispozici
nasledujici prisluSenstvi (podle vybéru):

24V[1,2 Ah z8ohovaci baterie
typou PS124 se zabudovanou
nabijeckou

8) Technické vlastnosti

433,92Hz prijima¢  radiového
signdlu typu SMXI nebo SMXIS
sdigitalnim plovoucim kédem
Vice informaci o kompletni nabidce
prisluSenstvi najdete v katalogu vyrobki
gpolecnosti Nice S. p. A.

Spole¢nost Nice S. p. A. si za U¢elem zkvalitnéni svych vyrobka vyhrazuje pravo kdykoliv
upravovat technické vlastnosti vyrobkt bez predchazejiciho upozornéni. Vyrobce vSak v
kazdém pripadé zarucuje funkenost vyrobki a vhodnost pro dany Ucel.

V&echny technické vlastnosti se vztahuji k okolni teploté 20 °C (£ 5 %)

Technické vlastnosti: jednotka ROBUS

Model RB600 - RB600P | RB1000 — RB1000P

Typ Elektromechanicka pohonna jednotka pro tizeni
automatického pohybu posuvnych bran, vybavena
elektronickou fidici jednotkou.

Pastorek Z:15, Modul: 4; Rozestup:12,6 mm; Pramér : 60 mm

Maximalni tlak (odpovidajici 18 Nm 27 Nm

vyvinuti sily schopné [600 N] [900 N]

pohybovat kiidlem)

Nomindlni moment 9Nm 15Nm

(odpovidajici vyvinuti sily [300 N] [500 N]
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schopné udrZet pohyb kiidla)

Rychlost nominalniho 0,15 Vs 0,14 m/s
momentu

Rychlost volnobehu (fidici 0,31 m/s 0,28 m/s
jednotka umoznuje

naprogramovat 6 rychlosti,
které odpovidaji priblizné:

100, 85, 70, 55, 45, 30 %)

70,500, 45, 30 %)

Model

RB600 - RB600OP RB1000 — RB1000P

Maximalni frekvence 100 cykli/den (ridici 150 cykli/den (tidici
operatnich cykla (nominalni jednotka umoznuje jednotka umoznuje
moment) maximalni nastaveni podle | maximalni nastaveni podle
tabulky 2 a 3) tabulky 2 a 3)
Maximalni doba nepietrzitého 7 minut (fidici jednotka 5 minut (fidici jednotka
provozu ohrani¢uje nepretrzity ohrani¢uje nepretrzity provoz
provoz podle Udaju podle Udaji uvedenych
uvedenych v tabulce 2 a 3). v tabulce 2 a 3).

Moznosti provozu

Jednotka ROBUS je vhodna k automatickému ovladani
bran, jejichz hmotnost a délka kiidla odpovidaji hodnotam
uvedenym v tabulce 2,3,4).

Zivotnost

Odhadovana Zivotnogt je v rozsahu 20 000 - 250 000 cykla
za predpokladu, Ze jsou splnéné podminky uvedené
v tabulce 4.

Napgjeni — jednotka ROBUS
600 - 1000

Napgjeni — jednotka ROBUS
600 — 1000/V 1

230 V AC (+10 % - 15 %) 50/60 Hz
120V AC (+10 % - 15 %) 50/60 Hz

Maximélni ptikon

450 W [2,3 A] [provedeni
V14,4A]

515 W [2,5 A] [provedeni
V14,8A]

|zola¢ni t¥ida 1 (uzemnéni poZadované)
Nouzové napajeni Pomoci baterie typu PS124 (volitelné prisluSenstvi)
Vystup majéku Pro 2 vystrazna svétlatypu ,LUCY B“ (Zarovka

12 V/21 W)

Vystup indikétoru , Oteviena
brana"

Pro 1 Zarovku 24 VV/max. 4 W ( vystupni napéti muze byt
v rozmezi -30 aZ +50 % a muZe také ridit relé).

Vystup BlueBUS

Jeden vystup s maximalni zatézi 15 jednotek BlueBUS

Vstup STOP

Pro ,,normalné oteviené" kontakty, pro konstantni odpor
8,2 kQ ,,normélné zaviené" kontakty; se samo-
vyhodnocenim (kaZzd4a odchylka od stavu uloZzeného do
paméti spusti povel , Zastaveni)

Vstup STEP-BY-STEP

Pro ,normalné oteviené* kontakty (sepnuti kontaktu spusti
povel , Krokovéani“).

Vstup OPEN Pro ,normalné oteviené* kontakty (sepnuti kontaktu spusti
povel , Otevieni*).

Vstup CLOSE Pro ,normalné oteviené* kontakty (sepnuti kontaktu spusti
povel , Zavieni*).

Rédiovy konektor Konektor ,,SM“ pro prijimate typu SMXI| aSMXIS

Vstup pro anténu piijimace

Pro kabel typu RG58 a kabely podobného typu 52 Q
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radiového signdlu

Programovatelné funkce 8 funkci Zapnuti/Vypnuti a 8 nastavitelnych funkci (viz
tabulku 7 a9)

Funkce samovyhodnoceni Samovyhodnoceni zarizeni , STOP* (,normalné oteviené”

kontakty, normalné zaviené" kontakty a 8,2 kQ2)
Samovyhodnoceni délky brany a vypocet brzdiciho bodu
a bodu pro ¢astecné otevieni brany

Provozni teplota -20°C+50°C

Pouziti v kyselém, slaném Ne

potencialné vybusném

prostiedi

Stupen Kkryti P 44

Rozmery a hmotnost 330 x 210 x 303; 11 kg | 330 x 210 x 303; 13 kg
Priloha

Pokyny a upozornéni pro uZivatele pohonné jednotky ROBUS

Dékujeme Vam, Ze jste si pro sviij systém
automatizace pohybu vrat zvolili vyrobek
firmy Nice. Nice S.p.A. vyrabi dily pro
automatizaci vrat, dveti, shrnovaci vrata,
shrnovaci rolety a markyzy: motory, fidici
jednotky, dalkova ovladani, majé&cky,
fotobuiky a razna prislusenstvi. Nice
pouZiva jen nejkvalitnéjsi materiay a
zarucuje kvalitu zpracovani. Zaméruje se
na vyvoj inovovanych reSeni, kterd maji za
cil zjednoduSeni pouZziti systémi, pricemz
vénuje Uzkostlivou péci technickym,
estetickym a ergonomickym vlastnostem
vyrobki: Z Siroké nabidky produkti Nice
V&S instalaéni technik jisté vybral takovy,
ktery nejlépe vyhovuje Vasim specifickym
poZadavkam. Nicmeéng spole¢nost Nice
neni vyrobcem VaSeho automatizacniho
systému, ktery je spiSe vysledkem
kombinace ¢innosti Vaseho instalacniho
technika, totiZ analyzy, hodnoceni, vybéru
materidli ainstalace systému. Kazdé
automatizacni feSeni je jedinecné. V&S
instala¢ni technik je jediny ¢lovek, ktery
ma zkuSenosti a profesionalitu, potiebné

k zavedeni systému, jenz bude vyhovovat
VaSim poZadavkim a bude spolehlivy,
trvanlivy a bude odpovidat platnym
piedpisim. Automaticky systém je nejen
pohodiny, ale také zvy3uje Uroven
bezpecnosti Vaseho bydleni. Navic méa
velmi dlouhou Zivotnost s malymi néroky
na udrzbu. Ac¢koliv Vas systém vyhovuje

bezpecnostnim poZadavkim platnych
piedpisi, neznamenato, Ze by s jeho
pouzitim nebylo spojeno ,, zbytkové
riziko", tj. moznost vzniku nebezpecnych
situaci, obzvlaste v dasledku nespravného
nebo nevhodného pouZziti. Pripravili jsme
pro Vas nésledujici seznam pravidel,
abyste védéli co méte a neméte délat, aby
nedodlo k Z&dnym nehodam:

* Pied prvnim pouZitim automatického
systému pozadejte instalagniho technika,
aby Vas informoval o moznych rizicich.
Vénujte svij ¢as prefteni navodu pro
uZivatele, ktery Vam poskytne instalaéni
technik. Navod uschovejte pro budouci
pouZiti a predejte jej piipadnému dalSimu
uzivateli, ktery bude pouZivat systém po
Vés.

* VaSautomaticky systém je stroj, ktery
bude pi‘esné plnit Va3e prikazy:
Nesprévné nebo nevhodné pouZziti mize
byt zdrojem nebezpecnych situaci:
neuvadéjte systém do pohybu, kdyZ jsou
v jeho operacnim prostoru lidé, zvirata
nebo predmety.

* Déti: Automatickeé systémy jsou
zkonstruovany tak, aby zaruc¢ovaly
vysokou Uroven bezpecnosti. Jsou
vybaveny detekénimi pristroji, ktera brani
systému v pohybu, kdyZ mu stoji v cesté
lidé nebo predméty a zarucuji tak
bezpe¢nou a spolehlivou aktivaci. Nicméne
déti by si nemély hrét v blizkosti
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automatickych systému a aby nedoSlo

k jejich ndhodné aktivaci, chraite pied
détmi veskeré dalkové ovladace: negjsou to
hracky!

* Zavady: KdyzZ zjistite, Ze V&S
automaticky systém nefunguje spravng,
odpojte piivod elektrické energie a pouzijte
zatizeni na manualni uvolnéni.
NepokouSgjte se systém opravovat,
zavolejte instalagniho technika a mezitim
po uvolnéni motoru podle niZe uvedeného
popisu pouzivejte systém jako
neautomaticky.

* Udrzba: Jako kazdy stroj potiebuje V&S
systém pravidelnou udrzbu, aby byla
zgji&ena jeho dlouha Zivotnost a celkova
bezpe¢nost. Dohodnéte sinstalacnim
technikem plén pravidelné udrzby.
Spolecnost Nice doporucuje provadéni
pravidelné UdrZby jednou za 6 mésica pii
béZném domécim pouzivani, ale tento
interval se miaze menit podle intenzity
pouzivani. Kontroly, Udrzbu a opravy smi
provadét jen kvalifikovany persondl.

* Do systému ani do jeho
naprogramovanych parametra nijak
nezasahujte, i kdyz si myslite, Ze to
zvl&dnete: za systém odpovida Vas
instala¢ni technik.

* Zavéredny test: Pravidelnou udrzbu a
piipadné opravy musi zdokumentovat
pracovnik, ktery je proved!; tyto

dokumenty musi zastat v Uschové u
vlastnika systému. Jedinou pravidelnou
UdrZzbou, kterou s muze provadét uZivatel
sam, je ¢isteni skel fotobunek a
odgtranovani listi a necistot, které mohou
branit pohybu systému. Uvolnéte
automaticky systém (podle popisu nize),
aby nikdo neopréavnény nemohl vrata
aktivovat. K ¢isténi pouzivejte lehce
navihc¢eny hadr.
* Likvidace: Nakonci Zivotnogti systému
jel musi demontovat kvalifikovany
persona a materialy se musi recyklovat
nebo zlikvidovat v souladu s aktualné
platnou legislativou.
* V pFipadé zavad nebo vypadki
energie
- Bé&hem ¢ekani na opravare (nebo na
obnoveni dodavky energie, pokud
neni systém vybaven bateriemi)
muazete cely systém pouZivat jako
neautomaticka vrata. Abyste mohli
systém takto pouzivat, uvolnéte
pievodovy motor manuélné (toto je
jedind akce, kterou je uZivatel
opravnén délat): spolecnost Nice
zajistila, aby tento postup byl velice
jednoduchy bez potieby nastroji
nebo fyzické namahy.

Manualni pohyb a uvolnéni: Pred provadéni této ¢innosti je tieba vzit v Gvahu, Ze manualni

uvolnéni se maZe provadét jen, kdyz kridlo stoji.

1 Posunte kryt zamku
2 VloZte kli¢ a odemknéte zamek ve sméru
pohybu hodinovych rugicek

3 Vytéhnéte uvolnovaci packu
4 Manualn¢ posunte kiidlo

Zamknuti: postupuijte stejnym zptasobem, ale v opaéném poiadi.

Ovladani p¥i porouchanych bezpe¢nostnich zafizenich: | v pripadé poruchy

bezpec¢nostnich zatizeni muzete vrata ovliadat.

Aktivujte ovladaci prvek vrat (délkové ovladani nebo klickem zaji&tény voli¢, atd.). Kdyz
bezpe¢nostni zarizeni umoziuji danou akci, vrata se oteviou a zaviou normalng, jinak
maj&cek pired zacatkem pohybu nékolikrat zablika (pocet bliknuti zavisi na davodu

blokovani pohybu).
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V tomto pripadé aktivujte do 3 sekund ovlédaci prvek znovu adrZte jgj v aktivované
poloze.
Asi po 3 sekundach se vrata za¢nou pohybovat v reZzimu ,,obsluha piitomnd”, tj. vrata
se budou pohybovat jen dokud bude ovladaci prvek aktivovany. KdyZ je uvolnite,
pohyb se zastavi.

A Pokud jsou bezpetnostni zarizeni vyfazena z &innosti, je nutné ihned opravit systém
automatického ovladani.

Vymeéna baterie v dalkovém ovladani: Kdyz Vas dalkovy ovlada¢ (rédiovy vysilag) po
ur¢ité dobé nefunguje dobie nebo nefunguje viibec, mizZe to byt jednoduse tim, Ze je vybita
baterie (podle typu pouZivani to maZe trvat nékolik mésici aZ jeden rok avice). V tomto
piipadé bude kontrolka, potvrzujici vysilani, velmi slaba, viibec se nerozsviti nebo se rozsviti
jen kratce. Nez zavoléte instalacniho technika, zkuste vymenit baterii za jinou z jiného
vysilace. Pokud je problém zpisobem vybitou baterii, nahrad'te ji jinou, stejného typu.

Baterie obsahuji znecist'ujici 1atky: neodhazuijte je spole¢né s jinym odpadem, ale likvidujte se
v souladu s mistnimi piedpisy.

Jste spokoj eni? Pokud cheete u Véas doma nainstalovat dalSi automaticky systém, obrat’te se
na svého instalacniho technika a pouzivejte vyrobky Nice. Dostane se Vam sluzeb od
odbornika a ziskéte nejmodernéjsi vyrobky natrhu, skvély vykon a maximalné kompatibilni
systém.

Dékujeme Vam, Ze jste si precetli tento ndvod. Jsme si jisti, Ze budete snovym systémem
spokojeni. Se souc¢asnymi nebo budoucimi poZadavky se obracejte na svého spolehlivého
instala¢niho technika.



